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TECHNISCHE DATEN

Daten Robolinho

Lange / Breite / Héhe in mm
Gewicht in kg

Mahsystem

Motor Schneidmesser U/min
Schnitthéhen in mm

Schnitthdhenverstellung 5-stufig

Schnittbreite in mm

B £ E

Max. zu mahende Flache in m?
a5

Max. Neigungswinkel der Rasenflache in %

Abstand Begrenzungskabel zu Grenzlinie (Wand/Hecke) in cm

Daten Basisstation/Transformator

N
V&

Anschlussspannung Basisstation

Sekundarspannung/Strom/Leistung

Funktionsbeschreibung

PIN- und PUK-Code

600 /490 / 245

ca. 8

elektrisch mit 2 Schneid-
messern

3400
30-60

6 mm pro Stufe

300

ca. 1.200

35

ca. 15

230V 16 A50 HZ

27V AC/22A/60VA
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Gerat auspacken

Gerausch-Emissionen

Lautstarke gemessen in dB(A) / Lautstarke garantiert in dB(A)

Akku
Spannung V

Kapazitat Ah

Energie Wh

GERAT AUSPACKEN

B Packen Sie das Gerat und seine Komponen-
ten vorsichtig aus und Uberpriifen Sie alles
auf Transportschaden. Informieren Sie bei
Transportschaden gemafl den Garantiebe-
stimmungen sofort lhren AL-KO Fachhand-
ler, Techniker oder Servicepartner.

B FirdenFall, dass das Gerat weiter verschickt
wird, Originalverpackung und Begleitpapiere
aufbewahren.

B Auch fiir den Riickversand werden die Origi-
nalverpackung und die Begleitpapiere bend-
tigt.

LIEFERUMFANG

Lieferumfang (1)

(1/1) Robolinho Maher

(1/2) Basisstation

(1/4) Begrenzungskabel (150 m)
(1/5) Rasennagel (180 Stk.)
(1/6) Betriebsanleitung

(1/7) Kurzanleitung

(1/8) Transformator

ZU DIESEM HANDBUCH

B | esen Sie diese Dokumentation vor der Inbe-
triebnahme durch. Dies ist Voraussetzung fur
sicheres Arbeiten und stérungsfreie Handha-
bung.

B Beachten Sie die Sicherheits- und Warnhin-
weise in dieser Dokumentation und auf dem
Produkt.

B Diese Dokumentation ist permanenter Be-
standteil des beschriebenen Produkts und
soll bei VerauRBerung dem Kaufer mit Gberge-
ben werden.

Lwa =63/65 (K=1,9)

25,2

73-76

Zeichenerkldarung

ACHTUNG!

Genaues Befolgen dieser Warnhinweise
kann Personen- und / oder Sachschaden
vermeiden.

Spezielle Hinweise zur besseren Ver-
standlichkeit und Handhabung.

Entsorgung

= Ausgediente Gerate, Batterien oder
w Akkus nicht iiber den Hausmiill ent-
(. sorgen!
Verpackung, Gerat und Zubehor sind aus
recyclingfahigen Materialien hergestellt
und entsprechend zu entsorgen.

Entsorgung gemaf ortlicher Vorschriften.

Zur Entsorgung bestehen folgende Moglichkei-
ten:

B Durch den Fachhandel.

B (Uber eine mit dem CCR-Zeichen gekenn-
zeichnete Riicknahmestation.
B Akku nur im entladenen Zustand entsorgen.

B Der Benutzer ist zur Rickgabe des Akkus
verpflichtet. Dieser kann bei einem AL-KO
Fachhandler, oder Servicepartner unentgelt-
lich abgegeben werden.

PRODUKTBESCHREIBUNG

Diese Dokumentation beschreibt einen vollauto-
matischen, akkubetriebenen Rasenmaher.

Symbole am Gerit

Dritte aus dem Gefahrenbereich fern-
/é\ halten!

Robolinho® 3000



Bestimmungsgemale Verwendung

AL:KO

Achtung! Besondere Vorsicht bei der
Handhabung.

Ty Hande und FuRe vom Schneidwerk
EJ fernhalten!

* Abstand zum Gefahrenbereich halten.
1R

Vor Inbetriebnahme Gebrauchsanlei-

M tung lesen!

Vor Mahbeginn Pin-Code eingeben!

Nicht auf Rasenmaher mitfahren!

BESTIMMUNGSGEMARE
VERWENDUNG

Dieses Gerat ist zum Mahen eines Rasens im pri-
vaten Bereich bestimmt. Eine andere oder dar-
Uber hinausgehende Verwendung, gilt als nicht
bestimmungsgeman.

MOGLICHER FEHLGEBRAUCH

Dieses Gerat ist nicht zur Verwendung in offent-
lichen Anlagen, Parks, Sportstatten sowie in der
Land- und Forstwirtschaft geeignet.

SICHERHEITSHINWEISE

B Beachten Sie die Sicherheits- und Warnhin-
weise in dieser Dokumentation und auf dem
Produkt.

B Beschadigte Teile, Trafo und Akkus durch
AL-KO Fachhandler, Techniker oder Service-
partner ersetzen oder instand setzen lassen.

B Der Benutzer ist fir Unfalle mit anderen Per-
sonen und deren Eigentum verantwortlich.

B Dritte aus dem Gefahrenbereich fernhalten.

B Gerat nur in technisch einwandfreiem Zu-
stand benutzen.

B Kinder oder andere Personen, die die Be-
triebsanleitung nicht kennen, dirfen das Ge-
rat nicht benutzen und nicht damit spielen.

B Personen mit verminderten physischen, sen-
sorischen oder geistigen Fahigkeiten oder
Personen mit unzureichendem Wissen oder
Erfahrung dirfen das Gerat nicht benutzen,
auBer sie werden von einer fur sie verant-
wortlichen Person beaufsichtigt oder angelei-
tet.

B Wahrend des Betriebs sicherstellen, dass
sich Kinder nicht unbeaufsichtigt in der Nahe
des Gerates aufhalten oder mit dem Gerat
spielen.

B Korper und Kleidung vom Schneidewerk
fernhalten.

B Stellen Sie sicher, dass sich keine Aste, St-
eine oder andere Gegenstande (z.B. Gar-
ten-Utensilien oder Spielzeuge) auf dem Ra-
sen befinden, die beim Uberfahren mit dem
Robolinho dessen Schneidemesser bescha-
digt oder durch diese beschagigt werden kon-
nen.

B Robolinho und Rasensprenger nie gleichzei-
tig betreiben.

WARNUNG!

Das Nichtbefolgen dieser Sicherheits-
hinweise, kann zu Personen- und/oder
Sachschéaden flihren!

Spezielle Hinweise zur besseren Ver-
standlichkeit und Handhabung.

SICHERHEITS- UND
SCHUTZEINRICHTUNGEN

B Sicherheitseinrichtungen dirfen nicht um-
gangen, manipuliert oder entfernt werden.
Nichtbeachtung kann die eigene Gesundheit
und die anderer Personen gefahrden.

B Zuleitungskabel der Basisstation auf Bescha-
digungen Uberpriifen.

B Zur Vermeidung eines unbeabsichtigten
bzw. unbefugten Einschaltens ist der
Robolinho durch einen PINCode geschiitzt.

B Hande und FuRe nichtin die Nahe rotierender
Teile bringen. Stillstand des Schneidmessers
abwarten!

B Der Robolinho ist mit einem Sicherheitssen-
sor ausgerlstet. Beim Anheben des Gerats
werden Motor und Schneidmesser innerhalb
von 2 Sekunden gestoppt.

B Nach Kontakt mit einem groReren Hindernis
fahrt der Robolinho zurlick, stoppt und andert
seine Fahrtrichtung.

454629 ¢



Produktiibersicht

B Gerat und Basisstation regelmaBig auf Be-
schadigungen Uberprifen.

B Beschadigte Gerate und Basisstation nicht
benutzen.

PRODUKTUBERSICHT

Die Produktiibersicht (2) gibt einen Uberblick tiber
das Gerat.

2-1 Bedienpaneel
2-2 Tragegriff
2-3 Ladekontakte
2-4 Bumper
2-5 Gehause

2-6 Abdeckplatte (Klappe fir Hohenverstel-
lung)

2-7 Hoéhenverstellung innenliegend
2-8 STOP-Taste

2-9 Vordere Rollen (Lenkbar)

2-10 Messerteller

2-11 Antriebsrader

2-12 Schneidmesser

2-13 Raummesser

FUNKTIONSBESCHREIBUNG

B Der Robolinho ist ein vollautomatischer, ak-
kubetriebener Rasenmaher, der sich frei in
einem abgesteckten Mahbereich bewegt.

B Der Mahbereich wird durch ein Begrenzungs-
kabel abgesteckt, das mit der Basisstation
verbunden ist.

B Zum Aufladen des Akkus fahrt der Robolinho
am Begrenzungskabel entlang in die Basis-
station.

B Firden Mahbetrieb sind werksseitig M&hpro-
gramme installiert, die auch die Flachen- und
Randmahfunktion beinhalten. Diese Mahpro-
gramme kdnnen verandert werden.

B Durch die besondere Anordnung der Mes-
ser wird das geschnittene Gras nicht gesam-
melt, sondern bleibt auf dem Rasen zwischen
den Grashalmen liegen und erzeugt so einen
Mulch- bzw. Diingeeffekt.

SENSOREN

Der Robolinho ist mit verschiedenen Sicherheits-
sensoren (9) ausgestattet.

Hebesensor

B Wird der Robolinho wahrend des Betriebs am
Gehause angehoben, wird durch einen Sen-
sor das Messer innerhalb von 2 Sekunden
gestoppt und der Fahrantrieb ausgeschaltet.

StoBsensoren und Hinderniserkennung

B Der Robolinho ist mit Sensoren ausgestat-
tet, die bei Kontakt mit Hindernissen da-
fur sorgen, dass die Fahrtrichtung geéandert
wird. Beim Anstoen an ein gréReres Hin-
dernis wird das Gehauseoberteil (9-1) leicht
verschoben. Dadurch I6st ein Sensor einen
Fahrtrichtungswechsel aus.

Neigungssensor Fahrtrichtung

B Bei einer Steigung oder einem Gefélle von
mehr als 35 % wird der Robolinho durch den
Neigungssensor abgeschaltet.

Neigungssensor seitlich

B Bei seitlichen Neigungen von mehr als 35 %
wird der Robolinho durch den Neigungssen-
sor abgeschaltet.

Regensensor

B Der Robolinho ist mit einem Regensensor
ausgestattet, der bei Regen den Mahvor-
gang unterbricht und dafiir sorgt, dass der
Robolinho in die Basistation zurtick fahrt.

Der Robolinho lauft nach dem Abschal-
ten durch einen Sicherheitssensor nicht
automatisch wieder an. Zur Wiederinbe-
triebnahme den Fehler durch Driicken
der Multifunktionstaste quittieren und be-
heben.

TRANSFORMATOR

Der Transformator erzeugt den Strom fiir die Bas-
sistation.

WARNUNG!

Spritzwasser kann zu Schaden am
Transformator fiihren!

Transformator einem trockenen, spritz-
wassergeschutzten Ort aufstellen!

Wir empfehlen den Anschluss Uber ei-
nen Fl-Schutzschalter mit einem Nenn-
fehlerstrom von <30mA!

10
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Montage AI:KD
MONTAGE WARNUNG!
Die hier beschriebene Reihenfolge ist Das Begrenzungkabel darf nicht bescha-
zwingend einzuhalten digt werden!

ACHTUNG!

Verletzungsgefahr!

Beim Arbeiten auf sicheren Stand ach-
ten!

Arbeits- und Schutzbekleidung verwen-
den!

B Die Basisstation wird mit dem Niederspan-
nungskabel an die Stromversorgung (Trans-
formator) angeschlossen (6).

B Die Basisstation erzeugt ein Steuerungssi-
gnal und sendet es im Begrenzungskabel
aus.

B An der Basisstation sind zwei Ladekontakte,
die sich an die Ladekontakte (11-1) am
Robolinho (11-2) anlegen, sobald dieser auf
die Basisstation gefahren ist.

B Auf der Basisstation befindet sich die
[HOME-Taste] (1-9). Beim Betatigen dieser
Taste beendet der Robolinho® 3000 seine
momentane Tatigkeit fir diesen Tag und fahrt
selbststandig zur Basisstation zuruck.

Basisstation aufbauen

1 Basisstation (4-2) an schattiger, vor Regen
geschutzter ebener Stelle (5) im Garten plat-
zieren und mit Rasennageln (4-1) fixieren.
Dabei die angegebenen Mal3e einhalten (12).

Begrenzungskabel

Das Begrenzungskabel wird mit Rasennageln fi-
xiert. Reicht das mitgelieferte Begrenzungskabel
fur Ihre Rasenflache nicht aus, kann bei lhrem
AL-KO Fachhandler, Techniker oder Servicepart-
ner das entsprechende Verlangerungskabel be-
zogen werden.

B Begrenzungskabel (6-2) 10 mm abisolieren
und an einer Seite der Basisstation (6-1) an-
schlieBen und wie abgebildet (8) weiter ver-
legen, dabei auf die angegebenen Abstande
achten,

B Um Beschadigungen beim Mahen zu vermei-
den, achten Sie beim Verlegen des Begren-
zungskabels darauf, dass es Uberall direkt
am Boden aufliegt.

B Stellen, an denen das Begrenzungskabel
nicht direkt am Boden aufliegt, mit einem zu-
satzlichen Rasennagel sichern

Im Bereich um das verlegte Begren-
zungskabel den Rasen nicht vertikutie-
ren.

Kabelreserven

Um auch nach dem Einrichten des Mahbereichs
die Basisstation verschieben zu kénnen oder den
Mahbereich zu erweitern, sollten in regelmafigen
Absténden Kabelreserven (12-1) in das Begren-
zungskabel eingebaut werden. Hierzu das Be-
grenzungskabel um einen Rasennagel herumfiih-
ren, zuriick zum vorherigen Rasennagel fiihren
und dann wie abgebildet weiterfihren und mit ei-
nem weiteren Rasennagel sichern.

O Die Anzahl der Kabelreserve kann nach eige-

nem Ermessen ausgefiihrt werden.

Verlegemoglichkeiten

Das Begenzungskabel kann sowohl auf dem Ra-

sen (8-1) als auch bis 10 cm unter der Grasnarbe

(8-2) verlegt werden. Verlegung unter der Gras-

narbe vom Fachhandler durchfiihren lassen.

O Sollte es notwendig sein, kbnnen auch beide
Varianten miteinander kombiniert werden.

Kabel um Hindernisse verlegen

Bei Verlegung um Hindernisse herum sind die Ab-
stdnde, wie in der Grafik (12) dargestellt, einzu-
halten.

Bei einem Abstand von 0 cm zwischen den Ka-
beln kann das Kabel Uberfahren werden. In den
meisten Fallen, die beste Lésung.

Ab einem Abstand von mindestens 30 cm erkennt
der Robolinho den Abstand als Weg und fahrt um
das Hindernis herum.

Bei Verlegung des Begrenzungskabels in Durch-
gangen (12-4) sind zur einwandfreien Funktion
des Robolinho die in der Grafik (12) angegebenen
Mindestabstande zu Hindernissen und die Min-
destdurchfahrtsbreite einzuhalten.

Kreuzen des Begrenzungskabels flhrt
zu Stérungen, da hier die Seiten innen
und aufen vertauscht werden.

Begrenzungskabel an Basisstation anschlie-

Ren

1 Am Ende der Verlegung Begrenzungskabel
(6-2) abisolieren und mit den Federsteckern
verbinden.

454629 ¢
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Montage

Niederspannungskabel an Transformator an-
schlieBen

1 Schrauben mit Schraubendreher (6-3) I6sen
und Niederspannungskabel am Transforma-
tor (6-5) anschlieRen.

O Die Kabel kénnen beliebig angeschlos-
sen werden, eine bestimmte Polaritat ist
nicht notwendig.

2 Netzstecker des Transformators in Netz-
steckdose (6-4) einstecken.

Basistation 6ffnen

Der Deckel (7-3) kann zur Uberpriifung der LED-
Anzeigen fur die Fehlersuche (Fehlerfall) gedffnet
werden.

Verbindung priifen

Nach dem AnschlieBen der Kabel miissen die

LEDs (7-1) und (7-2) leuchten. Ist das nicht der

Fall, Netzstecker ziehen und alle Steckverbindun-

gen und Kabel auf korrekten Sitz oder Beschadi-

gungen Uberprifen.

Gelbe LED (7-1)

B |euchtet, wenn die Basisstation mit dem
Transformator verbunden und die Stromver-
bindung zum Transformator hergestellt ist.

B blinkt beim Laden des Robolinho.

Griine LED (7-2)

B |euchtet wenn das Begrenzungskabel korrekt
verlegt und die Schleife in Ordnung ist.

B blinktund geht danach aus, wenn die Schleife
des Begrenzungskabels nicht in Ordnung ist.

Der Akku ist nach UN-Handbuch gepriift.

ﬂ Daher unterliegt er weder als Einzelteil
noch im Geréat eingebaut den nationa-
len und internationalen Gefahrengutvor-
schriften.

12
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Bedienpanel

AL:KO

BEDIENPANEL

1 Mit der [HOME-Taste] wird der aktuelle
Mahvorgang abgebrochen. Der Robolinho
fahrt in die Basisstation. Der Robolinho
startet am nachsten Tag mit dem nachsten
Mahfenster.

2 Im [LCD-Display] wird der aktuelle Zustand
oder das gewahlte Meni angezeigt.

3 Mit dem Betétigen der [STOP-Taste] stop-
pen der Robolinho und die Schneidmesser
innerhalb von 2 Sekunden.

4  Die [Pfeiltaste aufwarts und abwarts] dienen
zur Navigation im Menul und zum Andern
von Werten.

PIN- UND PUK-CODE

B PIN-Code und PUK-Code fiir Unbefugte un-
zuganglich aufbewahren.

B Der PIN-Code kann durch den Besitzer ge-
andert werden.

B Der PUK-Code kann durch Registrierung auf
folgender Internetseite gesichert werden:
O http://robolinho.al-ko.com

B Bei dreimaliger Falscheingabe des PIN-

Codes muss ein PUK-Code eingegeben wer-
den.

B Nach mehrmalig falscher Eingabe des PUK-
Code muss 24 Stunden gewartet werden bis
zur erneuten Eingabe.

INBETRIEBNAHME

ACHTUNG!

Vor Inbetriebnahme den Maher zum Auf-
laden der Batterie in die Basisstation
stellen!

Bevor Sie die Inbetriebnahme starten, setzen Sie
den Robolinho an seine Ausgangsposition in dem
abgesteckten Mahbereich (12-3).

0 Beachten Sie die angegebenen Mal3e.

6 Mit der [START/PAUSE-Taste] wird der Ro-
bolinho gestartet oder der Betrieb unter-
brochen. Vorsicht - Gerat startet nach
ca. 2 min selbststandig!

7  Mit den [Multifunktionstasten rechts oder
links] werden z. B. Befehle bestatigt (Aus-
wahl eines Menubefehls) oder zurlickge-

8 nommen.

9  Mit der [ON/OFF-Taste] wird der Robolinho
ein- bzw. ausgeschaltet.

10 Mit der [Menu-Taste] wird das Auswahl-
menu gedffnet.

Vorbereitung

Einschalten

AL-KO Robolinho
Modell Robolinho 3000
Software # XXXXXX

Seriennummer XXXXXX

Statusanzeige

1 Robolinho durch Driicken der [ ON/OFF-
Taste ] (3-7) einschalten.

O Im LCD-Display (3-1) erscheinen dann
die abgebildeten Informationen.

Sprachauswahl

Sprache auswahlen

Englisch
Deutsch

L Bestatige

Nur bei der Erstinbetriebnahme muss hier die ent-
sprechende Sprache ausgewahlt werden.

454629 ¢
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Inbetriebnahme

1 Mit entsprechenden [Pfeiltasten] (3-3) ge-
wiinschte Sprache anwahlen.
2 Mit [Multifunktionstaste] (3-5) bestatigen.
0 Nach dem Bestétigen wird im LCD-Dis-
play (3-1) [Anmeldung PIN eingeben] an-
gezeigt.

PIN Code

Werkseitigen PIN Code eingeben

Nur bei der Erstinbetriebnahme muss der werks-
seitige PIN-Code eingegeben werden. Der PIN-
Code ist werksseitig auf [ 0000 ] eingestellt.

[ Anmeldung ]

PIN eingeben
*kkk

1 Mit entsprechenden [Pfeiltasten] (3-3) ge-
wiinschte Ziffern anwahlen und jeweils mit
[Multifunktionstaste] (3-6) bestatigen.

2 Die nachsten 3 gewlinschten Ziffern genauso
eingeben.

O Danach wird im LCD-Display (3-1) das
Eingabefenster [PIN &ndern] angezeigt.
PIN Code dndern
1 Neuen PIN vergeben und wiederholen.

O Danach erscheint im LCD-Display (3-1)
das [Eingabefenster Datum].

Datum einstellen oder andern

Datum und Uhrzeit korrekt eingeben, da weitere
Programmierungen davon abhéangig sind.

[ Datum eingeben ]

TT.MM.JJJ3J
13.06.2013

Weiter

1 Mit entsprechenden [Pfeiltasten] (3-3) ge-
wiinschte Ziffern anwahlen und jeweils mit
[Multifunktionstaste] (3-5) bestatigen.

O Nach dem Bestétigen wird im LCD-Dis-
play (3-1) das [Eingabefenster Uhrzeit]
angezeigt.

nur die letzten Ziffern eingegeben wer-
den, die ersten beiden Stellen 20XX sind
schon vorgegeben.

ﬂ Bei der Jahreseingabe (JJJJ) missen

Uhrzeit einstellen oder andern

[ Uhrzeit eingeben ]

24h-Format
7:00

Abbruch Weiter )

1 Mit entsprechenden [Pfeiltasten] (3-3) ge-
wiinschte Ziffern anwahlen und jeweils mit
[Multifunktionstaste] (3-5) bestatigen.

0 Danach wird im LCD-Display (3-1) das
Statusfenster [Unkalibriert] angezeigt.

Kalibrierung

Zur Kalibrierung Robolinho entsprechend aufstel-
len (12-3)

13.06.2013 12:15 |
! Warnung !
Antrieb startet
Ladezustand 80%
4

1 Nach Driicken der [START-Taste] (3-4) star-
tet der automatische Kalibriervorgang.

O ImLCD- Display (3-1) blinkt die Warnung
[Antrieb startet].

ACHTUNG!

Nach Driicken der [START-Taste]
startet der Antrieb.

Nicht in rotierende Teile fassen.

Kalibriervorgang

Der Robolinho fahrt zur Ermittlung der Signal-
starke zuerst gerade Uber das Begrenzungska-
bel hinaus, anschlieBend in die Basisstation. Der
Akku des Robolinho wird geladen.

14
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Inbetriebnahme

AL:KO

der Basisstation stehen bleiben. Trifft der
Robolinho beim Einfahren in die Basis-
station die Kontakte nicht, fahrt er am
Begrenzungskabel weiter, bis die Kon-
takte getroffen werden oder der Vorgang
abgebrochen wird.

ﬂ Der Robolinho muss beim Einfahren in

Anzeige nach der Kalibrierfahrt

Nach der Kalibrierung wird das werkseitig vorein-
gestellte Mahfenster angezeigt.

0O Das Méhprogramm ist aktiv, der Akku wird
geladen.

Nach abgeschlossener Inbetriebnahme kann mit
dem Robolinho mit den werksseitig voreingestell-
ten Mahzeiten ohne weitere Programmierung ge-
maht werden.

Folgende Mahzeiten sind werkseitig eingestellt:

Mo - Fr: 07:00 - 10:00 Uhr und Mo - Fr: 17:00 bis

19:00 Uhr.

B | andesspezifische Bestimmungen fiir die Be-
triebszeiten beachten

Ubersicht Hauptmenii

Folgenden Meniipunkte kénnen ausgewahlt wer-
den:

Wochenpro-
gramm

Programme Einstiegspunkte
Programminfo
Uhrzeit

Datum

Sprache
PIN-Code

Tastenténe
Haupt-
menu

Einstellungen Regensensor

Randmahen
Displaykontrast
Neu Kalibrieren

Werkseinstellun-
gen

Hardware

Software
Informationen
Programminfo

Stoérungen

B Menditaste [3-8] betatigen, um das Haupt-
menu zu 6ffnen.

B Gewdlnschten Programmpunkt mit den [Pfeil-
tasten] (3-3) wahlen und mit der [Multifunkti-
onstaste rechts] (3-5) bestatigen.

B Jedes Menl kann Uber die Menitaste [3-8]
verlassen werden.

Programmmenii

B Einstellungen im Wochenprogramm vorneh-
men.

B Programminfo, z. B. Mahprogramm, einse-
hen.

454629 ¢
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Inbetriebnahme

Wochenprogramm einstellen

[ Wochenprogramme )
*Alle Tage [X]
Montag [X]

Zuriick Andern

Im Wochenprogramm werden die Wochentage
und Zeiten eingestellt, zu denen der Robolinho

selbststandig mahen soll.

Meniipunkt [Alle Tage]

H Im Menlpunkt 1 [Alle Tage] maht der
Robolinho jeden Tag zu den eingestellten
Zeiten.

O Das Symbol [X] zeigt den momentan ak-
tiven Wochentag an.

B |Im Menupunkt 2 [Wochentag] maht der
Robolinho am eingestellten Wochentag zu
den eingestellten Zeiten.

1. Mit der entsprechenden [Pfeiltaste] (3-3) ge-
wilinschten Menupunkt anwahlen und jeweils
mit [Multifunktionstaste rechts] bestatigen.

O Mahergebnis beobachten und so lange
mé&hen, wie erforderlich, um einen ge-
pflegten Rasen zu erhalten.

1. Menipunkt [Alle Tage] mit der entsprechenden [Pfeiltaste] (3-3) wahlen und mit der [Multifunktions-

taste rechts] (3-5) bestatigen.

2. [Pfeiltaste] (3-3) abwarts driicken, bis [Andern] aktiv ist.
3. Gewinschten Menupunkt mit der entsprechenden [Pfeiltaste] (3-3) wahlen und mit der [Multifunkti-

onstaste rechts] (3-5) bestatigen.
Zeichenerkldrung

(1) Menlpunkt
(2) Menlpunkt
3 [
[R]
Randmahen
M]
(4) Startzeit

(5) Endzeit

(6) [0-9]
Fester Einstiegspunkt
[?]

Automatischer Einstiegspunkt

Einstiegspunkte einstellen

[ Hauptmenu ]

* Programme
Einstellungen

Zurick Bestétigen

Alle Tage
Wochentag
Mahfenster deaktiviert

Der Robolinho maht rechts am Begrenzungskabel
entlang. Nach dem Mahen der Réander maht der
Robolinho die abgesteckte Flache weiter.

Normales Mahen

Der Robolinho fahrt zur vorgewahlten Zeit zum Mahen
von der Basisstation los.

Der Robolinho fahrt zur vorgewahlten Zeit zur Basis-
station zurtick.

Der Robolinho fahrt zur vorgewahlten Zeit zum Mahen
vom gewahlten Einstiegspunkt los.

Die Einstiegspunkte werden automatisch gewechselt
(empfohlene Einstellung).

1. Mit der [Pfeiltaste aufwarts] oder der [Pfeil-
taste abwarts] Menlpunkt [Programme] wah-
len, bis das Sternsymbol vor dem Menupunkt
erscheint.

2. Mit [Multifunktionstaste rechts] bestatigen.
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Inbetriebnahme

Einstiegspunkte aufrufen

[ Programme 1 [ Einstiegspunkte ]

Wochenprogramm * Punkt X1 bei [020m]

* Einstiegspunkte .

Zuriick  Bestatigen » Pl'_'.nkt X2 bei "[.075m]
Zurick Bestatigen

Mit der [Pfeiltaste aufwarts] oder der [Pfeil-
taste abwarts] Menulpunkt [Einstiegspunkte]
wahlen, bis das Sternsymbol vor dem Menu-
punkt erscheint.

Mit [Multifunktionstaste rechts] bestatigen.
Mit der [Pfeiltaste aufwarts] oder der [Pfeil-
taste abwarts] Menlpunkt [Punkt X*] wahlen,
bis das Sternsymbol vor dem Menipunkt er-
scheint.

Gewinschte Entfernungen einstellen, ggf.
weitere Einstiegspunkte einstellen.

Mit [Multifunktionstaste rechts] bestatigen.
Durch nochmaliges Driicken der [Menu-
Taste] zuriickkehren zum Hauptmen.

sich standardmaRig immer 1 m

ﬂ B Der erste Einstiegspunkt befindet

rechts neben der Basisstation und
kann nicht verandert werden.

B Weitere 9 Einstiegspunkte sind
standardmaRig auf die Gesamt-
lange des Begrenzungskabels auf-
geteilt (nach dem 1. Randmahen
oder kompletten Schleifenfahrt).

B Diese Einstiegspunkte sind veran-
derbar und kénnen je nach GroRe
und Beschaffenheit des Mahbe-
reichs programmiert werden.

Einstiegspunkte lernen

1.

2.
3.

Durch Dricken der [START/PAUSE-Taste]
den Vorgang starten.

0 Anweisung auf dem Display befolgen.
[Einstiegspunkt lernen]

Einstiegspunkt X setzen.
Position: Y mit der [Multifunktionstaste rechts]
setzen.

ﬂ B Kein Einstiegspunkt wird gesetzt.

B Schleifenlange wird vermessen und
die Startpunkte automatisch Uber
die Lange gleichmaRig verteilt.

B Die Einstiegspunkte kénnen manu-
ell angepasst werden.

Al-KO
Einstellmenii

Datum, Uhrzeit, Sprache und Neu kalibrieren ein-
stellen, siehe Inbetriebnahme.

Tastentone aktiv oder inaktiv schalten

1. [Tastenténe] auswahlen.

2. Mit der [Multifunktionstaste rechts] (3-5) be-
statigen.

3. Tastenténe mit der [Multifunktionstaste
rechts] (3-5) aktivieren oder deaktivieren.

4. Entsprechende Auswahl mit der [Menu-
Taste] (3-8) bestatigen.

Regensensor aktiv oder inaktiv schalten

1. Im Unterpunkt Einstellungen [Regensensor]
auswahlen.

2. Mit der [Multifunktionstaste rechts] bestati-
gen.

3. Regensensor mit der [Multifunktionstaste
rechts] aktivieren oder deaktivieren.

4. Entsprechende Auswahl mit der [Men(taste]
bestatigen und Ruckkehr ins Hauptmen.

Verzogerung Regensensor einstellen

1. Im Unterpunkt Einstellungen [Verzdgerung
Regensensor] auswahlen.

2. Mit der [Multifunktionstaste rechts] bestati-
gen.

3. [Verzdgerung Regensensor] einstellen.

4. Entsprechende Auswahl mit der [MenUtaste]
bestatigen und Ruckkehr ins Hauptmend.

Die Funktion [Verzégerung Regensen-

ﬂ sor] dient dem Zweck, dass der Ro-
bolinho 3000 nach Einfahren in die Ba-
sisstation bei Regen zeitverzdgert wie-
der herausfahrt.

Displaykontrast &ndern

1 [Displaykontrast] auswahlen.

2 [Displaykontrast] mit [Pfeiltasten] (3-3) ein-
stellen und mit der [Multifunktionstaste
rechts] (3-5) bestatigen.

3 Entsprechende Auswahl mit der [MenUtaste]
(3-8) bestatigen und Rickkehr ins Haupt-
meny.

Auf Werkseinstellung zuriicksetzen
1 [Werkseinstellung] auswahlen.
2 PIN-Code erneut eingeben und bestatigen.

3 Entsprechende Auswahl mit der [Menutaste]
(3-8) bestatigen und Ruckkehr ins Haupt-
mend.

454629 ¢
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Informationsmenii

Inbetriebnahme
Das Inf. q Abru GEFAHR!
as Informationsmeni dient zum rufen von .
Verl fah h h -
Softwarestand, Hardwarestand, aktueller Einstel- mirst;t::;ngsge UL C R Rl UL

lungen (Programinfo) und Stérungen. In diesem
Menu kénnen keine Einstellungen vorgenommen
werden.

Stérungen

Anzeige von Datum, Uhrzeit und Fehlercode mit
Stoérungsmeldung. Alle Stérungsmeldungen seit
Inbetriebnahme werden aufgelistet.

Robolinho starten

1. Robolinho durch Driicken der [ON/OFF-
Taste] einschalten.

2. PIN-Code eingeben.
O Nach der PIN-Code-Eingabe erscheint

die Information [Né&chster Einsatz]. Der
Robolinho ist jetzt bereit zum Méhen.

Der Robolinho startet automatisch wenn das
nachste Mahfenster erreicht ist.

Durch Dricken der [START/PAUSE-Taste]
kann der Mahvorgang sofort gestartet wer-
den.

O Die Anzeige [Warnung Antrieb startet]
blinkt und ein Signalton ertont.

Bei Fehlermeldung

1. Trafo vom Stromnetz trennen.

2. Kabel reparieren.

3. Trafo wieder mit dem Stromnetz verbinden.

Mahbetrieb

Tipps zum Mahen

B Schnitthéhe gleichbleibend 3 - 6 cm, nicht
mehr als die Halfte der Rasenhéhe abmahen
lassen.

B Mahzeiten entsprechend abstimmen.

B Sinkt die Motordrehzahl durch schweres
Gras merklich, Schnitthdhe vergréRern und
mehrfach mahen lassen.

Damit die Leistungsfahigkeit des
Robolinho voll ausgenutzt werden kann,
wird empfohlen, den Mahroboter zu kiih-

len Tages- und Nachtzeiten mahen zu
lassen.

B Vor allen Wartungs- und Pflegear-
beiten immer den Mahroboter an der
[ON/OFF-Taste] ausschalten.

B Transformator der Basisstation vom
Netz trennen.

B  Bei Wartungs- und Pflegearbeiten
an rotierenden und/oder schneiden-
den Werkzeugen immer Arbeits-
handschuhe tragen!

Schnitthohe einstellen

Deckel 6ffnen

An Position (2-6) ziehen.

Schnitthohe einstellen (10)

1 Hebel aufklappen und eine Viertelumdrehung
Richtung [Schlosssymbol gedffnet] im Uhr-
zeigersinn drehen.

O Schnitth6heneinstellung ist entriegelt.
2 Hebel nach oben ziehen.
O Rasenschnitthbhe wird hbher.
3 Hebel nach unten dricken.
O Rasenschnitth6he wird niedriger.
4 AnschlieRend Hebel eine Viertelumdrehung

Richtung [Schlosssymbol geschlossen] ge-
gen den Uhrzeigersinn drehen und einrasten.

O Schnitthbhenverstellung ist verriegelt.

5 Hebel herunterklappen und Deckel (2-6)
schlieRen.

Die Schnitthéhe bewegt sich im Bereich
von 3 - 6 cm Rasenhohe. Sie ist fuinffach
in Stufen zu je 5 mm verstellbar.

Akku

B Der integrierte Akku ist bei Auslieferung teil-
geladen. Im Normalbetrieb wird der Akku des
Robolinho regelmaRig geladen.

B Bei Akkuladung 0 % fahrt der Robolinho
selbststandig in die Basisstation und Iadt den
Akku.

0O Eine Unterbrechung des Ladens be-
schédigt den Akku nicht.

B Die Basisstation ist mit einer Uberwachungs-
elektronik ausgestattet. Diese beendet bei
Erreichen von 100 % Ladestatus automatisch
den Ladevorgang.

B Der Akkustatus wird im Display angezeigt.
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Inbetriebnahme

B Aufausreichenden Kontakt der Ladekontakte
(10-1) der Basisstation mit den Kontaktfla-
chen (10-2) am Robolinho achten.

B Der Temperaturbereich fiur den Ladebetrieb
sollte zwischen 0 und 40 °C liegen.

B Bei Temperaturen uber 45 °C verhindert die
eingebaute Schutzschaltung ein Laden des
Akkus. Dadurch wird eine Zerstérung des Ak-
kus vermieden.

B Verkiirzt sich die Betriebszeit des Akkus
wesentlich trotz Vollaufladung, ist der Akku
Uber einen AL-KO Fachhandler, Techniker
oder Servicepartner durch einen neuen Ori-
ginal-Akku auszutauschen.

B Sollte durch Alterung oder zu lange Lage-
rung der Akku unter die vom Hersteller fest-
gelegte Schwelle entladen worden sein, so
I&sst sich dieser nicht mehr laden. Akku und
Uberwachungselektronik vom AL-KO Fach-
handler, Techniker oder Servicepartner pri-
fen und ggf. tauschen lassen.

B Der Akkustatus wird im Display angezeigt.
Akkustatus nach ca. 3 Monaten priifen.Dazu
den Robolinho einschalten und den Akkusta-
tus ablesen. Gegebenenfalls zum Laden in
die Basisstation stellen.

B |m Falle des Austritts von Elektrolyt ist mit
Wasser/Neutralisator zu spllen. Im Falle des
Kontakts mit den Augen usw. ist ein Arzt zu
konsultieren.

Der Akku ist nach UN-Handbuch gepriift.

ﬂ Daher unterliegt er weder als Einzelteil
noch im Geréat eingebaut den nationa-
len und internationalen Gefahrengutvor-
schriften.

WARTUNG UND PFLEGE

ACHTUNG!

Vor allen Wartungsarbeiten STOP-Taste
driicken!

GEFAHR!
Verletzungsgefahr durch Schneid-
messer!

Bei der Wartung muss der Schneidmes-
serteller immer vom Koérper weg zeigen.

B Robolinho und Basisstation regelmaRig auf
Beschadigungen prifen

B Beschadigte Teile und Akkus durch AL-KO
Fachhéandler, Techniken oder Servicepartner
ersetzen / instandsetzen lassen

ALKO
Transport

B Robolinho nur am Gehéause tragen.
B Robolinho durch die [ STOP-Taste ] (3-2) an-
halten.

B Robolinho an der [ ON/OFF-Taste ] (3-7) aus-
schalten.

GEFAHR!
Verletzungsgefahr durch Schneid-
messer!

Beim Transport muss der Schneidmes-
serteller immer vom Korper weg zeigen.

Reinigen

GEFAHR!

Verletzungsgefahr durch Schneid-
messer!

Bei der Reinigung muss der Schneid-
messerteller immer vom Korper weg zei-
gen.

1 Einmal pro Woche den Mahroboter griindlich
mit einem Handbesen oder Lappen reinigen.
O Nicht entfernte Verschmutzungen kén-
nen die Funktion beeintrachtigen.
2 Einmal pro Woche Schneidmesser (13-6) auf
Beschadigungen prufen.

Schaden an Elektrik/Elektronik durch
unsachgemaRe Reinigung!

Den Mahroboter nicht mit Hochdruck-
reiniger oder unter flieBendem Was-
ser reinigen. Eindringendes Wasser
kann Schalter, Akku, Motoren und Plati-
nen zerstoren.

Kontakte priifen

1 Kontaktflachen (11-1) am Mahroboter bei
Verschmutzung mit einem Lappen reinigen.

Brandspuren an den Kontaktflachen

deuten auf schlechten Lade-Kontakt hin.

0 Federn an der Basisstation nach au-
Ben biegen (11-1).

Chassis reinigen

1 Grasfang (13-5) und Fuhrung (13-7) grind-
lich mit einem Handbesen oder Lappen reini-
gen.

454629 ¢
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Wartung und Pflege

Freilauf der Rollen priifen
1 Einmal pro Woche Bereiche um die Rollen
(13-1) grindlich mit einem Handbesen oder
Lappen reinigen.
2 Freien Laufund Lenkbarkeit der Rollen (13-1)
prifen.
O Bewegen sich die Rollen (13-1) nicht frei,
miissen diese gangbar gemacht oder
ausgetauscht werden.

Basisstation priifen
1 Netzstecker des Transformators ziehen.
2 Kontakte (11-1) an der Basisstation auf Ver-

schmutzung prifen und ggf. mit einem Lap-
pen reinigen.

3 Kontakte Richtung Basisstation driicken und
loslassen.

O Die Kontakte miissen wieder in die Aus-
gangsstellung zuriickfedern.

Federn die Kontakte nicht in die Aus-
gangsstellung zuriick, missen sie von
einem AL-KO Fachhéandler, Techniker
oder Servicepartner gepriift oder instand
gesetzt werden.

Lagerung

Vor der Lagerung (Uberwinterung) des Méahrobo-
ters sind folgende Punkte zu beachten:

B Akku vollstandig aufladen.

REPARATUR

Reparaturarbeiten durfen nur kompetente Fach-
betriebe oder unsere AL-KO Servicestellen
durchfiihren.

Reparaturarbeiten sind nur unter Verwendung
von Original-Ersatzteile gestattet.

Schneidmesser wechseln

1 Mahroboter ausschalten (3-7).

2 Mahroboter mit den Schneidmessern nach
oben ablegen.

3 Schrauben mit Schraubenschlissel SW 5,5
I6sen.

4  Schneidmesser (13-6) aus dem Messersitz
ziehen.

5 Messersitz mit einer weichen Burste reinigen.

6 Neue Messer einsetzen und mit den Schrau-
ben festschrauben.
O Die Rdummesser miissen in der Regel

nicht ausgewechselt werden.

Bei starken, mit einer Birste nicht entfernbaren
Verschmutzungen, muss der Messerteller (13-3)
gewechselt werden, da eine Unwucht zu erh6h-
tem Verschlei® und Funktionsstérungen fiihren
kann.

Schéaden durch unsachgeméaBe Repa-
ratur!

Verbogene Schneidmesser dirfen bei

B Mshroboter ausschalten. g::chédigung nicht ausgerichtet wer-
B Mahroboter reinigen. :
B Beschadigte Schneidemesser wechseln.
B Mahroboter in einem trockenen, frostfreien
Raum lagern.
20 Robolinho® 3000



Hilfe bei Stérungen

HILFE BEI STORUNGEN

Allgemein

Storungsmel-
dung

Niedrige Ak-
kuspannung

Falscher PIN-
Code

Das Mahergebnis
ist ungleichmaRig

Der Roboter maht
zur falschen Zeit

Der Roboter vi-
briert

Mogliche Ursache

Begrenzungskabel defekt,
Roboter findet die Basisstation nicht.

Akku verbraucht.

Ladeelektronik defekt.

Roboter trifft nicht auf die Ladekon-
takte.

PIN-Code wurde falsch eingegeben.

Arbeitszeit des Roboters ist zu kurz.
Mahbereich zu groR.

Das Verhaltnis Schnitthéhe zum hohen
Gras stimmt nicht.

Die Schneidemesser sind stumpf.

Gras blockiert oder erschwert den Um-
lauf vom Schneidmesserteller oder
Motorwelle.

Die Uhrzeit am Roboter oder die An-
fangs sowie Endzeit des M@hens mus-
sen eingestellt werden.

Unwucht im Schneidemesser oder
Schneidemesserantrieb.

Losung

Begrenzungskabel auf Unterbrechun-
gen prifen, ggf. von einem AL-KO Ser-
vicepartner durchmessen lassen.

Akkulebensdauer iberschritten. Akku
vom AL-KO Servicepartner erneuern
lassen.

Ladeelektronik vom AL-KO Service-
partner prifen lassen.

B Roboter in die Basisstation stellen
und priifen, ob die Ladekontakte
anliegen.

B | adekontakte von einem AL-KO
Servicepartner priifen und erneu-
ern lassen.

Richtigen PIN-Code eingeben. Drei
Versuche sind moglich, danach muss
ein PUK-Code eingegeben werden.

Langere Arbeitszeiten programmieren.
Mahbereich verkleinern.

Schnitthdhe héher einstellen, danach
zur gewunschten Hohe stufenweise
absenken.

Schneidemesser austauschen oder
von einem AL-KO Servicepartner
schleifen lassen; mit neuen Schrauben
anbauen.

Gras entfernen und sicherstellen, dass
sich der Schneidemesserteller frei dre-
hen kann.

Uhrzeit einstellen.

Schneidemesser und Schneidemes-
serteller prifen und reinigen, ggf. er-
neuern.

454629 ¢
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“ Hilfe bei Stérungen

Fehlercode
Stérungsmel- Mogliche Ursache Losung
dung
B max. Neigung Uber- Roboter auf eine ebene Flache stellen und Feh-
CNO0O01: Tilt sen- schritten ler quittieren.
sor B Roboter wurde getragen

B Hang zu steil

Hulle wurde durch Anhe- Fremdkorper entfernen.
ben oder Fremdkdrper nach
oben ausgelenkt.

CNO0O02: Lift sen-
sor

CNO005: Bumper Roboter ist auf ein Hindernis

deflected gefahren und kann sich nicht
befreien, (Kollision nahe Ba-
sisstation).
CNOO7: No loop kein Schleifensignal. B Versorgung Basisstation kontrollieren
signal Fehler wahrend Kalibrie- B Schleife kontrollieren
CNO017: Cal: si- rung, Schleifensignal zu B Trafo aus und einstecken
gnal weak schwach.
CNO008: Loop si-  Schleifensignal schwach. B Versorgung Basisstation kontrollieren
gnal weak B Schleife kontrollieren, evtl. zu tief eingegraben
B Trafo aus und einstecken
CNO10: Bad posi- = Roboter aufRerhalb der B Roboter auf Mahflache stellen
tion Schleife. B Schleife gekreuzt
CNO11: Escaped  Roboter hat Feld verlassen.  Schleifenverlegung kontrollieren, (Kurven, Hin-
robot dernisse, etc.)
CNO012: Cal: no Fehler wahrend Kalibrie- B Roboter senkrecht zur Schleife aufstellen, Ro-
loop rung, Roboter konnte boter muss Schleife Gberfahren kénnen
CNO015: Cal: outs-  Schleife nicht finden. B Versorgung Basisstation kontrollieren
ide B Schleife kontrollieren
B Trafo aus und einstecken
B Schleifenkabel gekreuzt
CNO018: Cal: Colli- Fehler wahrend Kalibrie- Hindernis entfernen
sion rung, Kollision
CNO038: Battery Akku leer. B Basisstation auf Hindernisse priifen
B Basisstation Ladekontakte Uberprifen
B Zu lange Schleife, zu viele Inseln
B Roboter hat sich festgefahren
Begrenzungskabel defekt, Begrenzungskabel auf Unterbrechungen prifen,
Roboter findet die Basissta-  ggf. von einem AL-KO Servicepartner durchmes-
tion nicht. sen lassen.
Akku verbraucht. Akkulebensdauer Uberschritten. Akku vom AL-

KO Servicepartner erneuern lassen.
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Hilfe bei Stérungen

AL:KO

Storungsmel-
dung

CNO099: Recov es-
cape

CN104: Battery
over heating

CN110: Blade mo-
tor over heating

CN119: R-Bumper
deflected
CN120: L-Bumper
deflected

CN128: Recov Im-
possible

CN129: Blocked
WL

CN130: Blocked
WR

Mogliche Ursache

Ladeelektronik defekt.

Roboter trifft nicht auf die
Ladekontakte.

automatische Fehlerbehe-
bung nicht mdglich.

Batterie Uberhitzt - Akku-
temperatur Gber 60°C, keine
Entladung méglich

Uberhitzter Mahmotor, Tem-
peratur > 80°C

Roboter ist auf Hindernis
aufgefahren und kann sich
aus Sicherheitsgriinden
nicht befreien, z. B. Kollisio-
nen in der Nahe der Basis-
station.

Auf Hindernis auffahren oder
Schleife verlassen -> keine
Ruickwartsfahrt moglich, Ro-
boter kann sich nicht be-
freien.

Linker Radmotor blockiert.

Rechter Radmotor blockiert.

Losung

Ladeelektronik vom AL-KO Servicepartner priifen
lassen.

B Roboter in die Basisstation stellen und priifen,
ob die Ladekontakte anliegen

B | adekontakte von einem AL-KO Servicepart-
ner priifen und erneuern lassen

Fehler manuell beheben.

Notabschaltung erfolgt durch Uberwachungselek-
tronik. Roboter nicht auf die Basisstation setzen.
Roboter ausschalten und Akku abkuhlen lassen.

Roboter ausschalten und abkiihlen lassen. Bei
erneutem Auftreten Roboter von einem AL-KO
Servicepartner Uberprufen lassen.

Hindernis beseitigen und Stérungsmeldung quit-
tieren.

Hindernis entfernen, Hullenauslenkung kontrollie-
ren.

Blockierung entfernen.

Blockierung entfernen.

454629 ¢
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ANHANG

Garantie

Etwaige Material- oder Herstellungsfehler am Gerat beseitigen wir wahrend der gesetzlichen Verjah-
rungsfrist fir Mangelanspriche entsprechend unserer Wahl durch Reparatur oder Ersatzlieferung. Die
Verjahrungsfrist bestimmt sich jeweils nach dem Recht des Landes, in dem das Gerat gekauft wurde.

Unsere Garantiezusage gilt nur bei: Die Garantie erlischt bei:

B beachten dieser Bedienungsanleitung B eigenmachtigen Reparaturversuchen

B sachgemaRer Behandlung B eigenméachtigen technischen Veranderungen
B verwenden von Original-Ersatzteilen B nicht bestimmungsgemafier Verwendung

Von der Garantie ausgeschlossen sind:

B |ackschaden, die auf normale Abnutzung zurlckzufihren sind

B VerschleiBteile, die auf der Ersatzteilkarte mit Rahmen [xxx xxx (x)] gekennzeichnet sind

B Verbrennungsmotoren (hier gelten die Garantiebestimmungen der jeweiligen Motorenhersteller)
Die Garantiezeit beginnt mit dem Kauf durch den ersten Endabnehmer. Mallgebend ist das Datum auf
dem Kaufbeleg. Wenden Sie sich bitte mit dieser Erklarung und dem Original-Kaufbeleg an lhren Hand-

ler oder die nachste autorisierte Kundendienststelle. Die gesetzlichen Mangelanspriiche des Kaufers
gegenuber dem Verkaufer bleiben durch diese Erklarung unberihrt.

EG-Konformitatserkldarung

Hiermit erklaren wir, dass dieses Produkt in der von uns in Verkehr gebrachten Ausfiihrung, den An-
forderungen der harmonisierten EU-Richtlinien, EU-Sicherheitsstandards und den produktspezifischen
Standards entspricht.

Produkt Hersteller Bevollméachtigter

Rasenmah-Roboter AL-KO Kober GmbH Anton Eberle

Typ Hauptstralle 51 Ichenhauser Str. 14

Robolinho 3000 A-8742 Obdach D-89359 Kotz

Seriennummer EU-Richtlinien Harmonisierte Normen

G 1501 500 2006/42/EG, 2004/108/EG EN 55014-1, EN 55014-2

2011/65/EU EN 61000-6-1, EN 61000-3-2

EN 61000-3-3

Obdach, 01.07.2013 EN 60335-1, prEN 60335-2-107

{is. |

Ing. Klaus Rainer, Managing Director
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Traduzione delle istruzioni per l'uso originali

TRADUZIONE DELLE ISTRUZIONI PER
L‘'USO ORIGINALI

Indice

Dati teCNiCi.......ceevevirieeice e 25
Disimballo dell'apparecchio...........c.cccocvvenneen. 26
Dotazione........cocveeeieiiieceee e 26
Riguardo questo manuale...............ccccoeevnneenne 26

Descrizione del prodotto...........cccceeeevvirenneenn.
Impiego conforme agli usi previsti..

Possibile uso errato...........cccoeovieiiiiiiiiiiinn,

Indicazioni di sicurezza.............ccccoecvieiiieennes 27
Dispositivi di sicurezza e protezione................ 27
DATI TECNICI

Dati Robolinho

Lunghezza / larghezza / altezza in mm
Peso in kg

Sistema di tosatura erba

Motore lame di taglio, giri/min

‘‘‘‘‘‘ Altezze di taglio in mm

Regolazione dell'altezza di taglio in 5 livelli

Panoramica prodotto............ccceceeiieiieiiiennens 28
Descrizione del funzionamento...............cc...... 28
SENSON. ittt 28
Trasformatore.........ccoocoeevieiiiii e 28
MoONtaggio. .....cccureieeriieiieieee e 29
Pannello di comando............ccoeoiiiiieiiieeens 31
Codice PIN € PUK........cccoiiiiiieiieeeeieeee s 31
Messa in funzione...........ccoooeiiiieeeniee e 31
Manutenzione € Cura.........cccceveeeeeieeesneeeenns 37
Riparazione.........ccccocieviininiiecc e 38
Aiuto in caso di anomalie..........ccceecieeiinennn. 39
APPENAICE.......eiiiiieiieiieiee e 42

600/490/ 245

ca.8

elettrico con 2 lame di ta-
glio

3400
30-60

6 mm per livello

m Larghezza di taglio in mm 300
Superficie max tosabile in m? ca. 1.200
‘4 Max angolo di pendenza della superficie erbosa in % 35

= Distanza del cavo perimetrale dalla linea di confine (par-

=2 ) ) ca. 15

8 ete/siepe) in cm

Dati stazione base/trasformatore

/S/ Tensione di allacciamento stazione base 230V 16 A50 HZ
Tensione secondaria/corrente/potenza 27V CA/22A/60VA
454629 ¢ 25



Disimballo dell'apparecchio

Emissioni acustiche

Volume misurato in dB(A) / volume garantito in dB(A)

Batteria

Tensione V

Capacita Ah

Energia Wh

DISIMBALLO DELL'APPARECCHIO

B Estrarre I'apparecchio ed i suoi componenti
dall'imballo e verificare se sono presenti
danni dovuti al trasporto. Ove fossero pre-
senti danni dovuti al trasporto, informare im-
mediatamente il proprio rivenditore, il tecnico
ovvero il responsabile del servizio assistenza
AL-KO.

B Nel caso in cui Iapparecchio debba
essere nuovamente spedito, conservare
I'imballaggio originale e il documento di ac-
compagnamento.

DOTAZIONE

Dotazione di serie (1)

(1/1) Tosaerba Robolinho
(1/2) Stazione base

(1/4) Cavo perimetrale (150 m)
(1/5) Picchetti (180 pz.)

(1/6) Libretto d'istruzione

(1/7) Istruzioni brevi

(1/8) Trasformatore

RIGUARDO QUESTO MANUALE

B | eggere la presente documentazione prima
della messa in funzione. Cio & indispensabile
per garantire il funzionamento sicuro e l'uso
corretto.

B Attenersi alle indicazioni di sicurezza e alle
avvertenze contenute in questa documenta-
zione e presenti sul prodotto.

B |a presente documentazione € parte inte-
grante del prodotto descritto e in caso di ces-
sione deve essere consegnata all'acquirente.

Lwa =63/65 (K=1,9)

25,2
3
73-76

Spiegazione dei simboli

ATTENZIONE!

Seguire attentamente queste avver-
tenze per evitare danni a persone e / o
materiali.

Indicazioni speciali per maggiore chia-
rezza e facilita d'uso.

Smaltimento

== Non smaltire gli apparecchi, le batte-
w rie e gli accumulatori esausti tra i rifi-
¢\ uti domesticil
Imballaggio, macchina e accessori sono
prodotti con materiali riciclabili e devono
essere smaltiti di conseguenza.

Per lo smaltimento attenersi alle prescrizioni lo-
cali.

Lo smaltimento pud essere effettuato secondo le
modalitaseguenti:
B Tramite il rivenditore specializzato.

B Mediante un centro di ritiro contrassegnato
con il marchio CCR.

B Smaltire la batteria solo se completamente
scarica.

B |'utilizzatore é tenuto a restituire la batteria,
che deve essere consegnata gratuitamente
ad un rivenditore, tecnico, o responsabile del
servizio di assistenza AL-KO.

DESCRIZIONE DEL PRODOTTO

La presente documentazione descrive un tosa-
erba totalmente automatico, alimentato a batteria.

Simboli sull’apparecchio

Tenere terzi lontani dalla zona di peri-
A colo!
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Impiego conforme agli usi previsti

AL:KO

Attenzione! Maneggiare con estrema
cautela.

Ty Non avvicinare mani e piedi
EJ all'apparato di taglio!

* Mantenersi a distanza dalla zona di
l»ﬂ pericolo.

Prima della messa in funzione leggere
|L.| il libretto di istruzioni per 'uso!

Prima di iniziare la tosatura, immettere
il codice pin!

Non salire sul tosaerba per farsi
trasportare!

IMPIEGO CONFORME AGLI USI
PREVISTI

Questo apparecchio & previsto per la rasatura
di una superficie erbosa in ambiente privato. Un
utilizzo diverso o ulteriore non viene considerato
conforme alla destinazione d'uso.

POSSIBILE USO ERRATO

Questo apparecchio non & indicato per l'uso
allinterno di impianti pubblici, parchi, strutture
sportive e per lavori paesaggistici e forestali.

INDICAZIONI DI SICUREZZA

B Attenersi alle indicazioni di sicurezza e av-
vertimento riportate all'interno di questa do-
cumentazione e sul prodotto.

B Far sostituire o riparare componenti, il tras-
formatore e batterie danneggiati a rivenditori
specializzati, tecnici o partner di assistenza
AL-KO.

B | 'utilizzatore € responsabile di incidenti che
coinvolgano altre persone e oggetti di loro
proprieta.

B Tenere terzi lontani dalla zona di pericolo.

B Utilizzare I'apparecchio solo se in stato tec-
nico ineccepibile.

B E vietato l'uso dell'apparecchio ai bambini o
ad altre persone che non conoscono il ma-
nuale d'uso.

B |e persone con ridotte facolta fisiche, sen-
soriali o psichiche e le persone che non
possiedono un sufficiente livello di conos-
cenza ed esperienza non devono utilizzare
I'apparecchio, a meno che non vengano sor-
vegliate o istruite dal proprio responsabile.

B Durante il funzionamento, assicurarsi che i
bambini non sono lasciati incustoditi nelle
vicinanze del dispositivo o giochino con
I'apparecchio.

B Tenere corpo e abiti lontani dall'apparato di
taglio.

B Assicurarsi che sul prato non siano presenti
rami, pietre o altri oggetti (es. attrezzi da gi-
ardino o giocattoli), che potrebbero subire o
causare danni alle lame del Robolinho.

B Non mettere maiin funzione contemporanea-
mente il Robolinho e I'impianto di irrigazione
a spruzzo.

AVVISO!
La precisa osservanza delle presenti av-

vertenze pud impedire danni a persone
elo cose.

Indicazioni speciali volte a migliorare la
comprensione e l'uso.

DISPOSITIVI DI SICUREZZA E
PROTEZIONE

B E vietato eludere, manipolare o rimuovere i
dispositivi di sicurezza. Il mancato rispetto
puo mettere a rischio l'incolumita propria e di
altre persone.

B Controllare il cavo di alimentazione alla sta-
zione di base per i danni.

B Per evitare l'accensione involontaria o non
autorizzata, Robolinho & protetto da un co-
dice PIN.

B Non avvicinare mani e piedi ai componenti ro-
tanti. Attendere che la lama si arresti!

B Robolinho € equipaggiato con un sensore di
sicurezza. Sollevando l'apparecchio, il mo-
tore e le lame di taglio si arrestano nel giro di
2 secondi.

B Dopo il contatto con un ostacolo Robolinho

arretra, si ferma e modifica la propria dire-
zione di marcia.

454629 ¢
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Panoramica prodotto

B Controllare regolarmente che I'apparecchio e
la stazione base non presentino danneggia-
menti.

B Non utilizzare apparecchi e stazione base
danneggiati.

PANORAMICA PRODOTTO

La vista d'insieme prodotto (2) offre uno sguardo
panoramico sull'apparecchio.

2-1 Pannello di comando (sotto sportello di
copertura)

2-2 Manico
2-3 Contatti di carica
2-4 Paraurti
2-5 Scocca

2-6 Placca di copertura (sportello per regola-
zione altezza)

2-7 Regolazione altezza all'interno
2-8 Tasto STOP

2-9 Rotelle anteriori (sterzabili)
2-10 Disco portalame

2-11 Ruote motrici

2-12 Lama di taglio

2-13 Lama di sgombero

DESCRIZIONE DEL FUNZIONAMENTO

B Robolinho & un tosaerba totalmente automa-
tico alimentato a batteria, che si sposta libe-
ramente in un'area da tosare, delimitata da
picchetti.

B Quest'area viene circoscritta da un cavo pe-
rimetrale, fissato al suolo con picchetti e col-
legato alla stazione base.

B Per caricare la batteria, Robolinho procede
lungo il cavo perimetrale ed entra nella sta-
zione base.

B Per la tosatura sono installati in fabbrica dei
programmi che comprendono anche la fun-
zione di tosatura di superfici e di bordi. Questi
programmi di tosatura possono essere modi-
ficati.

B  Grazie alla particolare disposizione delle
lame, I'erba tagliata non viene raccolta, ma
rimane sul prato in mezzo ai fili d'erba pro-
ducendo un effetto di pacciamatura o fertiliz-
zante.

SENSORI

Robolinho € equipaggiato con diversi sensori di
sicurezza (9).

Sensore di sollevamento

B Sollevando Robolinho dalla scocca mentre &
in funzione, un sensore di sicurezza ferma la
lama nel giro di 2 secondi e disinserisce la
trazione.

Sensori antiurto e riconoscimento di ostacoli

B Robolinho & provvisto di sensori che, in caso
di contatto contro ostacoli, fanno variare la
direzione di marcia all'apparecchio. In caso
di urto contro un ostacolo, la parte superiore
della scocca (9-1) si sposta leggermente,
provocando l'intervento di un sensore che at-
tiva un cambio della direzione di marcia.

Sensore antiribaltamento nella direzione di
marcia

B |n presenza di una salita o pendenza supe-
riore al 35%, Robolinho viene disattivato dal
sensore antiribaltamento.

Sensore antiribaltamento laterale

B |n presenza di pendenze laterali superiori al
35%, Robolinho viene disattivato dal sensore
antiribaltamento.

Sensore pioggia
B Robolinho & provvisto di un sensore pioggia,
che interrompe la tosatura quando inizia a

piovere e provvede a far tornare Robolinho
nella stazione base.

Una volta disattivato da un sensore di
sicurezza, Robolinho non si riavvia in
automatico. Per rimetterlo il funzione,
€ necessario confermare ed eliminare
I'errore premendo il tasto multifunzione.

TRASFORMATORE

Il trasformatore genera la corrente necessaria alla
stazione base.
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Trasformatore

AL:KO

AVVISO!

Danni causati da spruzzi d'acqua!
Sistemare il trasformatore in un luogo
asciutto e protetto da spruzzi d'acqua.
Si raccomanda il collegamento attra-
verso un interruttore salvavita dotato di
corrente di guasto nominale < 30mA!

MONTAGGIO

E obbligatorio attenersi alla sequenza
operativa qui descritta

ATTENZIONE!

Attenzione - Pericolo di lesioni!
Durante il lavoro non perdere mai
I'equilibrio!

Indossare abiti da lavoro e indumenti
protettivi!

B Collegare la stazione base all'alimentazione
(trasformatore) mediante il cavo a bassa ten-
sione (6).

B | a stazione base genera un segnale di co-
mando e lo invia lungo il cavo perimetrale.

B Sulla stazione base si trovano due contatti di
carica, che si appoggiano ai rispettivi contatti
(11-1) presenti su Robolinho (11-2) non ap-
pena questo vi & entrato.

B Sulla stazione base si trova il [tasto HOME]
(1-9). Azionando questo tasto, Robolinho®
3000 sospende l'attivita momentanea per la
giornata e torna autonomamente alla sta-
zione base.

Collocazione della stazione base

1 Posizionare la stazione base (4-2) in giardino
in un punto (5) pianeggiante, ombreggiato e
protetto dalla pioggia, e fissarla con picchetti
(4-1), rispettando le misure indicate (12).

Cavo perimetrale

Il cavo perimetrale viene fissato con picchetti. Se il
cavo perimetrale fornito non & sufficiente per deli-
mitare l'intera superficie erbosa, & possibile ac-
quistare una prolunga idonea dal proprio rivendi-
tore specializzato, tecnico o partner di assistenza
AL-KO.

B Spelare il cavo perimetrale (6-2) di 10 mm
e collegarlo ad un lato della stazione base
(6-1), quindi posarlo come illustrato nella fi-
gura (8), facendo attenzione alle distanze.

B Perevitare di danneggiare il cavo perimetrale
durante la tosatura, fare attenzione a posarlo
in modo che poggi direttamente sul terreno in
ogni punto.

B Fissare con un picchetto aggiuntivo i punti in
cui il cavo perimetrale non appoggia diretta-
mente sul terreno

AVVISO!
Danni al cavo perimetrale!

Non arieggiare il prato nell'area intorno a
cui € stato posato il cavo perimetrale.

Riserve di cavo

Per poter spostare la stazione base anche dopo
aver allestito l'area da tosare, oppure per ampli-
are quest'ultima, &€ necessario creare delle riserve
di cavo (12-1) a distanze regolari lungo il cavo pe-
rimetrale stesso. A tale scopo, far girare il cavo
perimetrale intorno ad un picchetto, passarlo in-
torno al picchetto precedente e quindi proseguire,
come illustrato nella figura, e fissarlo con un ulte-
riore picchetto.

O Ilnumero di giri di riserva del cavo é a propria

discrezione.

Opzioni di posa

Il cavo perimetrale puo essere posato sia sul prato
(8-1) che sotto la cotica erbosa (8-2) fino ad una
profondita di 10 cm. Far eseguire la posa sotto la
cotica erbosa dal rivenditore specializzato.

O Ove fosse necessario, si possono anche
combinare entrambe le varianti.

Posa del cavo intorno a ostacoli

Quando si effettua la posa intorno ad ostacoli, os-
servare le distanze come rappresentate nella gra-
fica (12).

Se la distanza fra i cavi € di 0 cm, 'apparecchio
puo oltrepassarli. Nella maggior parte dei casi €
la soluzione migliore.

A partire da una distanza di almeno 30 cm,
Robolinho la riconosce come via da percorrere e
gira intorno all'ostacolo.

Posando il cavo perimetrale in vie di transito
(12-4), per garantire il funzionamento impeccabile
di Robolinho € necessario rispettare le distanze
minime dagli ostacoli e la larghezza minima di
transito, indicate nella grafica (12).
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Montaggio

Incrociando il cavo perimetrale si provo-
cano anomalie di funzionamento perché
vengono confusi i lati interni ed esterni.

Allacciamento del cavo perimetrale alla sta-
zione base

1 Al termine della posa, spelare il cavo perime-
trale (6-2) e collegarlo ai connettori a molla.

Allacciamento dei cavi a bassa tensione al
trasformatore

1 Svitare le viti con il cacciavite (6-3) e colle-
gare i cavi a bassa tensione al trasformatore
(6-5).

O Le sedi di allacciamento dei cavi sono
intercambiabili, poiché non e necessario
rispettare una determinata polarita.

2 Infilare la spina del trasformatore nella presa
di rete (6-4).

Apertura della stazione base

Per la ricerca guasti (in caso di guasto) & pos-
sibile aprire il coperchio (7-3) e verificare le
segnalazioni dei LED.

Verifica del collegamento

Una volta allacciati i cavi, si devono accendere i

LED (7-1) e (7-2). Se non si accendono, sfilare la

spina e controllare se tutti gli innesti a spina e i

cavi sono correttamente in sede o se sono dan-

neggiati.

Il LED giallo (7-1)

B sj accende quando la stazione base ¢ colle-
gata al trasformatore ed ¢ instaurato il colle-
gamento elettrico con il trasformatore.

B |ampeggia quando Robolinho € in carica.

Il LED verde (7-2)

B sj accende quando il cavo perimetrale & po-
sato correttamente e I'anello da esso formato
€ a posto.

B |ampeggia e poi si spegne quando l'anello
formato dal cavo perimetrale non € in regola.

La batteria € collaudata secondo le nor-
mative UN. Non & quindi soggetta alle
norme nazionali e internazionali sulle
merci pericolose né come componente
singolo né incassata nell'apparecchio.
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Pannello di comando

AL:KO

PANNELLO DI COMANDO

1 Il [tasto HOME] permette di interrompere la
tosatura in corso. Il Robolinho si porta nella
stazione base. Il Robolinho inizia dalla suc-
cessiva fi nestra di tosatura

2 Sul [display LCD] viene visualizzato lo stato
attuale o il menu selezionato.

3 Premendo il [tasto STOP], il Robolinho e le
lame da taglio si fermano nel giro di 2 se-
condi.

4 | tasti [Freccia su e giu] servono per navi-
gare nel menu e modifi care i valori.

CODICE PIN E PUK

B Conservare codice PIN e codice PUK al si-
curo da persone non autorizzate.

B || proprietario pud modificare il codice PIN.

B || codice PUK si puod ottenere registrandosi
sulla seguente pagina Internet:
0O http://robolinho.al-ko.com

B Nel caso venga inserito tre volte il codice
PIN sbagliato, & necessario inserire un co-
dice PUK.

B |nserendo piu volte il codice PUK errato € ne-
cessario attendere 24 ore per poterlo inserire
nuovamente.

MESSA IN FUNZIONE

ATTENZIONE!

Prima di utilizzare il Robolinho per la
prima volta, mettere l'unita in dispositivo
di ricarica, per caricare la batteria!

Prima di iniziare la messa in funzione, met-
tere Robolinho nella sua posizione di partenza
all'interno dell'area da tosare, delimitata da pic-
chetti (12-3).

O Rispettare le misure indicate.

6 Con il [tasto START/PAUSE] si avvia o si
interrompe il funzionamento del Robolinho.
Attenzione - unita avvia automaticamente
dopo 2 minuti!

7 Con i [tasti multifunzione di destra o sinis-
tra] si confermano i comandi (selezione di
un comando di menu), ad esempio, oppure

8  sitorna alla voce precedente.

9 Con il [tasto ON/OFF] si accende, ovvero
spegne il Robolinho.

10 Con il [tasto Menu] si apre il menu di sele-
zione.

Operazioni preliminari

Accensione

AL-KO Robolinho
Modell Robolinho 3000
Software # XXXXXX

Seriennummer XXXXXX

Indicazione di stato
1 Accendere Robolinho premendo il [ tasto ON/
OFF ] (3-7).
O Sul display LCD (3-1) compaiono quindi
le informazioni illustrate.

Selezione della lingua

[ Selezione della lingua ]

Italiano
Deutsch

L Conferma

Qui occorre selezionare la rispettiva lingua solo
alla prima messa in funzione.

454629 ¢
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Messa in funzione

1 Selezionare la lingua desiderata con i relativi
[tasti freccia] (3-3).
2 Confermare con il [tasto multifunzione] (3-5).

O Dopo la conferma, sul display LCD (3-1)
verra visualizzato il messaggio [Accesso
Inserire PIN].

Codice PIN

Inserire il codice PIN di fabbrica

Il codice PIN di fabbrica deve essere inserito solo
alla prima messa in funzione. Il codice PIN di
fabbrica & impostato a [ 0000 ].

[ Cambia PIN ]
Inserire il nuovo PIN

*X¥
Abortire

1 Selezionare le cifre desiderate con i relativi
[tasti freccia] (3-3), confermando ogni inseri-
mento con il [tasto multifunzione] (3-6).

2 Inserire in modo analogo le successive 3 cifre
desiderate.

O Successivamente, sul display LCD (3-1)
verra visualizzata la finestra di inseri-
mento [Modifica PIN].

Modifica del codice PIN

1 Inserire due volte il nuovo PIN.

O Successivamente, sul display LCD (3-1)
apparira la [finestra di inserimento Data].

Impostazione o modifica della data

Inserire correttamente data e ora, poiché le suc-
cessive programmazioni dipendono da questi
dati.

[ Inseriscidata ]

GG.MM.AAAA
13.06.2013

Avanti

1 Selezionare le cifre desiderate con i relativi
[tasti freccia] (3-3), confermando ogni inseri-
mento con il [tasto multifunzione] (3-5).

O Dopo la conferma, sul display LCD (3-1)
verra visualizzata la [finestra di inseri-
mento Ora].

Quando si inserisce I'anno (AAAA), &
sufficiente inserire soltanto le ultime
cifre, poiché le prime due 20XX sono gia
inserite.

Impostazione o modifica dell'ora

[ Inserire I'ora ] )
Formato 24 ore
7:00
Abortire Conferr;

1 Selezionare le cifre desiderate con i relativi
[tasti freccia] (3-3), confermando ogni inseri-
mento con il [tasto multifunzione] (3-5).

O Successivamente, sul display LCD (3-1)
verra visualizzata la finestra di stato [Non
calibrato].

Calibratura

Per la calibratura, predisporre Robolinho nella po-
sizione adeguata (12-3)

13.06.2013
| Attenzione !
Unita inizia
Carica 80%

12:15

1 Dopo aver premuto il [tasto START] (3-4), si
avvia la procedura di calibratura automatica.

0O Neldisplay LCD (3-1) lampeggia I'avviso
[Motore in partenza].
ATTENZIONE!

Dopo aver premuto il [tasto START],
si avvia il motore.

Non toccare le parti rotanti.

Procedura di calibratura

Robolinho avanza per rilevare lintensita del
segnale procedendo prima a diritto oltre il cavo
perimetrale, dopodiché entra nella stazione base.
Viene caricata la batteria di Robolinho.
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Messa in funzione

AL:KO

Entrando nella stazione base,
Robolinhodeve fermarsi. Se, entrando
nella stazione base, Robolinho non ag-
gancia i contatti, continua la marcia
lungo il cavo perimetrale finché non in-
contra i contatti o non viene interrotta la
procedura.

Indicazione dopo la corsa di calibratura

Dopo la calibratura viene mostrata la finestra di

tosatura, preimpostata in fabbrica.

O Il programma di tosatura é attivo, la batteria
viene caricata.

Una volta conclusa la messa in funzione,

Robolinho sara in grado di eseguire tosature agli

orari preimpostati in fabbrica senza ulteriore pro-

grammazione.

Gli orari di tosatura impostati in fabbrica sono i

seguenti: Lun. - Ven.: 07:00 - 10:00 e Lun. - Ven.:

17:00 - 19:00.

B Rispettare le norme locali sui tempi di funzio-
namento

Panoramica menu principale
Si possono selezionare le seguenti voci menu:

Programma set-
timanale

Programmi pynti di inizio
Info programmi
Ora

Data

Lingua

Codice PIN

Toni tasti

Menu
principale

Impostazioni Sensore pioggia

Taglio lungo i
bordi

Contrasto display
Ricalibratura

Impostazioni di
fabbrica

Hardware

Software
Informazioni
Info programmi

Anomalie

B Per aprire il menu principale, agire sul tasto
menu [3-8].

B Selezionare la voce di programma desiderata
con i [tasti freccia] (3-3) e confermare con il
[tasto multifunzione destro] (3-5).

B Per uscire da ogni menu basta premere il
tasto Menu [3-8].

Menu Programmi

B Effettuare le impostazioni nel programma
settimanale.

B Guardare le info sul programma, ad es. pro-
gramma Tosatura.

454629 ¢
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Impostazione del programma settimanale u

[ Programma settimanale ]

*Tutti i giorni [X]
Lunedi [X]

Indietro Modifica

Nel programma settimanale vengono impostati i
giorni della settimana e gli orari in cui Robolinho
deve tosare il prato autonomamente.

Voce menu [Tutti i giorni]

Selezionando la voce menu 1 [Tutti i giorni],
Robolinho tosera il prato tutti i giorni all'orario
impostato.
O Il simbolo [X] indica il giorno della setti-
mana attualmente attivo.
Selezionando la voce di menu 2 [Giorno
settimanale], Robolinho tosera il prato il
giorno della settimana impostato all'orario im-
postato.
Selezionare la voce menu desiderata con i re-
lativi [tasti freccia] (3-3), confermando ogni in-
serimento con il [tasto multifunzione destro].
O Osservare il risultato della tosatura e far
durare la tosatura quanto necessario per
mantenere un prato ben curato.

1. Selezionare la voce menu [Tutti i giorni] con il relativo [tasto freccia] (3-3) e confermare con il [tasto

multifunzione destro] (3-5).

2. Premere il tasto [Freccia giu] (3-3) fino ad evidenziare [Modifica].
3. Selezionare la voce menu desiderata con il relativo [tasto freccia] (3-3) e confermare con il [tasto

multifunzione destro] (3-5).
Legenda

(1)
()
@)

(4)

()
(6)

Voce menu
Voce menu
[

[R]
Taglio lungo i bordi

M]

Orario di inizio tosatura

Orario di fine tosatura

[0-9]
Punto di inizio fisso

[?]

Punto di inizio automatico

Impostazione dei punti di inizio

[

* Programmi
Impostazioni
Indietro

Menu principale ]

Conferma

Tutti i giorni
Giorno della settimana
Finestra tosatura disattivata

Robolinho taglia I'erba a destra lungo il cavo perime-
trale. Dopo aver tagliato I'erba lungo i bordi, Robolinho
continua la tosatura sulla superficie delimitata dai pic-
chetti.

Tosatura normale

All'ora prescelta, Robolinho esce dalla stazione base
per eseguire la tosatura.

All'ora prescelta, Robolinho ritorna alla stazione base.

All'ora prescelta, Robolinho esce a tosare il prato dal
punto di inizio selezionato.

| punti di inizio cambiano automaticamente (imposta-
zione consigliata).

1. Coniltasto [Freccia Su] o il tasto [Freccia Giu]
selezionare la voce di menu [Programmi] fin-
ché, prima della voce stessa, non compare
I'asterisco.

2. Confermare con il [tasto multifunzione di de-
stra].
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Richiamo dei punti di inizio

[
Programma settiman

* Punti di inizio

Indietro

Programmi 1 [ Punti di inizio ]

» * Punto X1 pres§t20m]
Punto X2 pres$@75m]
Indietro Conferma

Conferma

Con il tasto [Freccia Su] o il tasto [Freccia Giu]
selezionare la voce di menu [Punti di inizio]
finché, prima della voce stessa, non compare
I'asterisco.

Confermare con il [tasto multifunzione di de-
stra].

Con il tasto [Freccia Su] o il tasto [Freccia Giu]
selezionare la voce di menu [Punto X*] fin-
ché, prima della voce stessa, non compare
I'asterisco.

Impostare le distanze desiderate; se neces-
sario impostare altri punti di inizio.
Confermare con il [tasto multifunzione di de-
stra].

Tornare al menu principale premendo di
nuovo il [tasto Menu].

si trova sempre ad 1 metro sulla de-

ﬂ B Normalmente il primo punto di inizio

stra della stazione base e non pud
essere maodificato.

B Gli altri 9 punti di inizio normal-
mente sono distribuiti lungo l'intero
percorso del cavo di delimitazione
(dopo la prima tosatura del bordo o
il completamento del circuito).

B Questi punti di inizio si possono mo-
dificare e programmare a seconda
delle dimensioni e delle condizioni
dell'area da tosare.

Apprendimento dei punti di inizio

1.

Avviare il processo premendo |l

START/PAUSE].

O Sul display compaiono le indicazioni.
[Apprendimento dei punti di inizio]

[tasto

inizio.

ﬂ B Non viene impostato alcun punto di

B Viene misurata la lunghezza del cir-
cuito e i punti di inizio vengono distri-
buiti automaticamente in modo uni-
forme su tutta la lunghezza.

B | puntidi inizio possono essere adat-
tati manualmente.

Menu Impostazioni

Imposta data, ora, lingua e ricalibratura, vedi
Messa in funzione.

Attivazione o disattivazione dei toni tasti

1.
2.

Selezionare [Toni tasti].

Confermare con il [tasto multifunzione destro]
(3-5).

Attivare o disattivare i toni dei tasti con il [tasto
multifunzione destro] (3-5).

Confermare la selezione con il [tasto Menu]
(3-8).

Attivazione o disattivazione del sensore
pioggia

1.

2.

Nella sottovoce selezionare
[Sensore pioggial.

Confermare con il [tasto multifunzione di de-
stra].

Attivare o disattivare il sensore pioggia con il
[tasto multifunzione di destra].

Confermare la selezione con il rispettivo
[tasto menu] e tornare al menu principale.

Impostazioni

Impostazione del ritardo del sensore pioggia

1.

2.

> w

Nella sottovoce Impostazioni selezionare [Ri-
tardo sensore pioggial.

Confermare con il [tasto multifunzione di de-
stra].

Impostare il [Ritardo sensore pioggial.

Confermare la selezione con il rispettivo
[tasto menu] e tornare al menu principale.

2. Impostare il punto di inizio X. La funzione [Ritardo sensore pioggia]
3. Posizione: Impostare Y con il [tasto multifun- serve in caso di pioggia allo scopo di
zione di destral]. far uscire di nuovo il Robolinho 3000
dalla stazione base, con un intervallo di

tempo, dopo che vi era rientrato.
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Modifica del contrasto del display
1 Selezionare [Contrasto display].

2 Impostare [Contrasto display] con i [tasti
freccia] (3-3) e confermare con il [tasto multi-
funzione destro] (3-5).

3 Confermare la selezione con il [tasto menu]
(3-8) e tornare al menu principale.

Ripristino delle impostazioni di fabbrica
1 Selezionare [Impostazione di fabbrica].
2 Inserire di nuovo il codice PIN e confermare.

3 Confermare la selezione con il [tasto menu]
(3-8) e tornare al menu principale.

Menu Informazioni

Il menu Informazioni serve a richiamare lo stato
del software, lo stato dell'hardware, le imposta-
zioni attuali (Info Programmi) e le anomalie. In
questo menu non si possono effettuare imposta-
zioni.

Anomalie

Indica data, ora e codice di errore insieme a mes-

saggio di errore. Vengono elencati tutti i messaggi
di errore dalla messa in funzione.

Avvio del Robolinho

1. Accendere il Robolinho premendo il [tasto
ON/ OFF].

2. Inserimento del codice PIN.

O Dopo aver inserito il codice PIN, sul dis-
play compare l'indicazione [Prossimo uti-
lizzo]. Ora il Robolinho e pronto per inizi-
are a tosare.

I Robolinho si avvia automaticamente
quando viene raggiunta la successiva finestra
di tosatura.

Premendo il [tasto START/PAUSE] si pud av-
viare la tosaturaimmediatamente.

O Sul display lampeggia I'avvertenza [Mo-
tore avviato] e viene emesso un tono di
segnalazione.

Se il messaggio di errore

1. Scollegare il trasformatore.

2. Cavo diriparazione.

3. Trasformatore ricollegare alla rete elettrica.

Tosatura

Consigli per la tosatura

B Mantenere costante l'altezza di taglio, com-
presa tra 3 e 6 cm, senza superare la meta
dell'altezza dell'erba.

B Definire di conseguenza gli orari di tosatura.

B Se l'erba é folta e il numero di giri del mo-
tore si abbassa notevolmente, aumentare
I'altezza di taglio e ripetere piu volte la tosa-
tura.

Per sfruttare appieno la potenzialita di

ﬂ Robolinho, si consiglia di mettere in fun-
zione il robot tosaerba nelle ore fresche
del giorno e della notte.

c PERICOLO!
Pericolo di lesioni dovute alle lame di

taglio!

B Spegnere il robot tosaerba con il
[tasto ON/OFF] prima di qualsiasi in-
tervento di cura e manutenzione.

B Scollegare dalla rete il trasformatore
della stazione base.

B |n caso di interventi di cura e manu-
tenzione su utensili rotanti e/o tagli-
enti, indossare sempre guanti da la-
voro!

Impostazione dell'altezza di taglio
Aprire il coperchio

Tirare agendo sulla posizione (2-6).
Impostare I'altezza di taglio (10)

1 Alzare la leva e ruotarla di un quarto di giro
in senso orario verso il [simbolo lucchetto

aperto].
O La regolazione dell'altezza di taglio é
sbloccata.

2 Tirare verso l'alto la leva:
0 [l'altezza di taglio erba aumenta.
3 Premere in basso la leva:
O [laltezza di taglio erba diminuisce.
4 Infine, ruotare la leva di un quarto di giro in

senso antiorario verso il simbolo [lucchetto
chiuso] e farla ingranare.

O La regolazione dell'altezza di taglio é
bloccata.
5 Abbassare la leva e chiudere il coperchio
(2-6).
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L'altezza di taglio varia tra 3 e 6 cm di
altezza dell'erba. L'altezza di taglio & re-
golabile in cinque livelli di 5 mm cias-
cuno.

Batteria

La batteria integrata € parzialmente caricata
al momento della consegna. Nel normale
esercizio, la batteria di Robolinho viene cari-
cata regolarmente.

Quando il livello di carica scende a 0%,
Robolinho si reca autonomamente nella sta-
zione base e ricarica la batteria.

O Un'interruzione della carica non dan-
neggia la batteria.

La stazione base € dotata di un'elettronica
di controllo. Quando la carica & completa
(100%), l'elettronica interrompe automatica-
mente il processo di carica.

Lo stato della batteria & indicato sul display.

Fare attenzione a verificare che i contatti
(10-1) della stazione base aderiscano corret-
tamente alle superfici di carica (10-2) presenti
su Robolinho.

L'intervallo di temperatura consentito per la
carica della batteria deve essere compreso
tra0 e 40 °C.

A temperature superiori ai 45 °C, il circuito
di protezione incorporato impedisce il cari-
camento della batteria per evitarne la distru-
zione.

Se la durata utile della batteria pur completa-
mente carica si riduce notevolmente, far so-
stituire la batteria da un rivenditore specializ-
zato, tecnico o partner di assistenza AL-KO
con una batteria nuova originale.

Se a causa d'invecchiamento o tempi di rico-
vero o stoccaggio troppo lunghi la carica della
batteria dovesse scendere oltre il livello sta-
bilito dal costruttore, non sara piu possibile
ricaricarla. Far controllare ed eventualmente
sostituire la batteria e I'elettronica di controllo
dal rivenditore specializzato, tecnico o part-
ner di assistenza AL-KO.

Lo stato della batteria & indicato sul dis-
play. Dopo circa 3 mesi, verificare lo stato
della batteria eseguendo una lettura dopo
l'accensione di Robolinho. Se necessario,
mettere in carica I'apparecchio nella stazione
base.

In caso di fuoriuscita di elettrolita deve essere
risciacquato con acqua / neutralizzatore. In
caso di contatto con gli occhi, per cui un me-
dico dovrebbe essere consultato.

mative UN. Non & quindi soggetta alle

ﬂ La batteria & collaudata secondo le nor-

norme nazionali e internazionali sulle
merci pericolose né come componente
singolo né incassata nell'apparecchio.

MANUTENZIONE E CURA

ATTENZIONE!

Prima di effettuare qualsiasi tasto di ma-
nutenzione di STOP!

PERICOLO!

Pericolo di lesioni dovute alle lame di
taglio!

Durante il trasporto il disco porta lame
di taglio deve essere rivolto distante dal
corpo.

B Controllare regolarmente che Robolinho e
stazione base non presentino danneggia-
menti

B Far sostituire o riparare componenti e batterie
danneggiati a rivenditori specializzati, tecnici
o partner di assistenza AL-KO

Trasporto

B Trasportare Robolinho reggendolo soltanto
dalla scocca.

B Fermare Robolinho premendo il [tasto STOP]
(3-2).

B Spegnere Robolinho con il [ tasto ON/OFF ]

(3-7).

PERICOLO!

Pericolo di lesioni dovute alle lame di
taglio!

Durante il trasporto il disco porta lame
di taglio deve essere rivolto distante dal
corpo.
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Pulizia

PERICOLO!

Pericolo di lesioni dovute alle lame di
taglio!
Durante il trasporto il disco porta lame
di taglio deve essere rivolto distante dal
corpo.

1 Una volta alla settimana, pulire a fondo il ro-
bot tosaerba con una scopetta o un panno.
O Lo sporco non rimosso pué compromet-
tere il funzionamento dell'apparecchio.
2 Controllare una volta alla settimana se le
lame di taglio (13-6) sono danneggiate.

Danni all'elettronica/impianto elett-

ﬂ rico causati da pulizia non adeguata!
Non pulire il robot tosaerba
con un'idropulitrice o sotto
I'acqua corrente. L'acqua, penetrando
nell'apparecchio, pud distruggere inter-
ruttori, batteria, motori e schede di circuiti
stampati.

Controllo dei contatti

1 In presenza di sporco, pulire con un panno
le superfici dei contatti (11-1) sul robot tosa-
erba.

Se sulle superfici dei contatti sono pre-
senti tracce di bruciatura, significa che il
contatto di carica non é ottimale.

O Curvare verso l'esterno le molle
(11-1) presenti sulla stazione base.

Pulizia del telaio

1 Pulire a fondo con una scopetta o un panno
il vano raccolta erba (13-5) e la guida (13-7).

Controllo della libera rotazione delle rotelle
1 Una volta alla settimana, pulire a fondo la
zona attorno alle rotelle (13-1) con una sco-
petta o un panno.
2 Controllare la rotazione libera e la sterzabilita
delle rotelle (13-1).
O Se le rotelle (13-1) non si muovono
liberamente, devono essere sbloccate
oppure sostituite.

Controllo della stazione base

1 Sfilare la spina del trasformatore.

2 Controllare se i contatti (11-1) sulla stazione
base sono sporchi ed eventualmente pulirli
con un panno.

3 Premere i contatti verso la stazione base e

rilasciarli.
O [ contatti devono tornare nella posizione
iniziale.

Se i contatti non tornano nella posizione
iniziale, devono essere controllati o ripa-
rati da un rivenditore specializzato, tec-
nico o partner di assistenza AL-KO.

Controllo della stazione base

Prima di stoccaggio (inverno) dei M@hroboters se-
guenti punti va rilevato:

B Ricaricare completamente la batteria.
Off Lawn Mower.

Pulire tosaerba.

Sostituire la lama di taglio danneggiata.

Conservare tosaerba in un locale protetto dal
gelo asciutto.

RIPARAZIONE

Gli interventi di riparazione devono essere ese-
guiti solo da aziende specializzate o dai nostri
centri di assistenza AL-KO.

| lavori di riparazione € consentita solo con ri-
cambi originali.

Cambio delle lame di taglio

1 Spegnere il robot tosaerba (3-7).

2 Appoggiare il robot tosaerba con le lame di
taglio rivolte verso l'alto.

3 Svitare le viti con una chiave avente
un'apertura di 5,5.

4 Estrarre le lame di taglio (13-6) dalla loro
sede.

5 Pulire la sede delle lame con una spazzola
morbida.

6 Inserire le nuove lame e fissarle con le viti.
O Solitamente le lame di sgombero non

vanno sostituite.

In caso di sporco intenso non rimovibile con una

spazzola, si dovra sostituire il disco portalame

(13-3), per evitare che uno squilibrio produca una

forte usura e problemi di funzionamento.

Danni causati da riparazione non cor-
retta!

Se le lame di taglio sono piegate, non
possono essere raddrizzate.
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AIUTO IN CASO DI ANOMALIE

Generalita

Messaggio di
errore

Bassa tensione
batteria

Codice PIN er-
rato

Tosatura finale
non uniforme.

Il robot lavora
all'ora sbagliata.

Il robot vibra.

Possibile causa

Cavo di delimitazione difettoso,
il robot non trova la stazione
base.

Batteria esaurita.

Elettronica di carica guasta.

Il robot non si innesta nei contatti
di carica.

E stato inserito un codice PIN er-
rato.

Il robot ha lavorato per un tempo
troppo breve.

Area da tosare troppo ampia.

Il rapporto tra altezza di taglio ed
altezza dell'erba non coincide.

Le lame di taglio hanno perso il
filo.

L'erba blocca o rende difficoltosa
la rotazione del disco portalame o
dell'albero motore.

Impostare I'orario sul robot o I'ora
di inizio e di fine tosatura.

Squilibrio nella lama di taglio o
nel suo azionamento.

Soluzione

Controllare che non siano presenti interruzioni
nel cavo di delimitazione, eventualmente far
effettuare la misurazione da un responsabile
del servizio di assistenza AL-KO.

Superata la durata utile della batteria. Far so-
stituire la batteria da un responsabile del ser-
vizio di assistenza AL-KO.

Far sostituire I'elettronica di carica da un res-
ponsabile del servizio di assistenza AL-KO.

B Rimettere il robot nella stazione base e
controllare se i contatti di carica sono col-
legati.

B Far controllare e sostituire i contatti di ca-
rica da un responsabile del servizio di as-
sistenza AL-KO.

Inserire il codice PIN corretto. Si possono fare
tre tentativi, poi occorre inserire un codice
PUK.

Programmare tempi di lavoro piu lunghi.

Ridurre I'area di taglio.

Aumentare l'altezza di taglio per poi abbas-
sarla gradualmente fino all'altezza desiderata.

Sostituire le lame di taglio o farle affilare da un
responsabile del servizio di assistenza AL-KO;
applicarle con delle viti nuove.

Rimuovere l'erba e assicurarsi che il disco
portalame ruoti liberamente.

Impostare I'ora.

Controllare e pulire le lame di taglio e il disco
portalame, se necessario sostituirli.
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Codice di errore

Messaggio di
errore

CNOO1: Tilt sen-
sor

CNO0O02: Lift sen-
sor

CNO0O05: Bumper
deflected

CNOO7: No loop
signal

CNO017: Cal: si-
gnal weak

CNOO08: Loop si-
gnal weak

CNO010: Bad po-
sition

CNO11: Es-
caped robot

CNO012: Cal: no
loop

CNO015: Cal:
outside

CNO018: Cal:
Urto

CNO038: Battery

Possibile causa

B Superata l'inclinazione mas-

sima.

B || robot & stato sollevato da

terra.

B Pendio troppo ripido.

In seguito a sollevamento o a un
corpo estraneo, l'involucro ¢ stato
deviato verso l'alto.

Il robot ha urtato un ostacolo
e non riesce a liberarsi (urto in
prossimita della stazione base).

Segnale circuito assente.
Errore durante la calibratura,
segnale del circuito troppo de-

bole.

Il segnale del circuito & debole.

Il robot & uscito dal circuito.

Il robot € uscito dall'area.

Errore durante la calibratura, il ro-
bot non ha trovato il circuito.

Errore durante la calibratura, urto

Batteria scarica.

Soluzione

Posare il robot su una superficie piana e re-
settare l'errore.

Rimuovere il corpo estraneo.

B Controllare l'alimentazione della stazione
base.

B Controllare il circuito.
B Disinserire e reinserire il trasformatore.

B Controllare l'alimentazione della stazione
base.

B Controllare il circuito, potrebbe essere in-
terrato troppo profondamente.

B Disinserire e reinserire il trasformatore.

B Ricollocare il robot nell'area di lavoro.
B Circuito incrociato

Controllare la posa del circuito (curve, ostacoli
ecc.).

B Collocare il robot verticalmente rispetto al
circuito, il robot deve poter attraversare il
circuito.

B Controllare l'alimentazione della stazione
base.

B Controllare il circuito.
B Disinserire e reinserire il trasformatore.
B Cavo del circuito incrociato.

Eliminare l'ostacolo.

B Controllare che la stazione di ricarica non
presenti ostacoli.

B Controllare i contatti di carica della sta-
zione base.

B Circuito troppo lungo, presenza di troppe
isole.

B |l robot si € incagliato.
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Messaggio di
errore

CNO099: Recov
escape

CN104: Battery
over heating

CN110: Blade
motor over hea-
ting

CN119: R-Bum-
per deflected
CN120: L-Bum-
per deflected

CN125: Bumper
escape

CN128: Recov
Impossible

CN129: Blocked
WL

CN130: Blocked
WR

Possibile causa

Cavo di delimitazione difettoso, il
robot non ritrova la stazione base.

Batteria esaurita.

Elettronica di carica guasta.

Il robot non si innesta nei contatti
di carica.

Impossibile eliminare I'errore au-
tomaticamente.

Il robot & uscito dal circuito.

Batteria surriscaldata - tempe-
ratura dell'accumulatore oltre i
60°C, scaricamento impossibile.

Motore del tosaerba surriscal-
dato, temperatura > 80°C.

Il robot ha urtato un ostacolo e
per motivi di sicurezza non puo li-
berarsi, ad es. urti avvenuti vicino
alla stazione base.

Nel fare marcia indietro dopo
aver urtato un ostacolo, il robot &
uscito dall'area di lavoro.

Urto di un ostacolo o abbandono
del circuito -> impossibile fare
marcia indietro, il robot non riesce
a liberarsi.

Motore ruota sinistra bloccato.

Motore ruota destra bloccato.

Soluzione

Controllare che non siano presenti interruzioni
nel cavo di delimitazione, eventualmente far
effettuare la misurazione da un responsabile
del servizio di assistenza AL-KO.

Superata la durata utile della batteria. Far so-
stituire la batteria da un responsabile del ser-
vizio di assistenza AL-KO.

Far sostituire I'elettronica di carica da un res-
ponsabile del servizio di assistenza AL-KO.

B Rimettere il robot nella stazione base e
controllare che i contatti di carica siano col-
legati.

B Far controllare e sostituire i contatti di ca-
rica da un responsabile del servizio di as-
sistenza AL-KO.

Eliminare I'errore manualmente.

Ricollocare il robot nella stazione di ricarica.

Lo spegnimento d'emergenza viene effettuato
dall'elettronica di controllo. Non collocare il ro-
bot sulla stazione base. Spegnere il robot e la-
sciar raffreddare la batteria.

Spegnere il robot e lasciarlo raffreddare. Se il
problema si ripresenta, far controllare il robot
da un responsabile del servizio di assistenza
AL-KO.

Eliminare I'ostacolo e resettare il messaggio di
errore.

L'involucro € incastrato o il bumper (paraurti)
€ guasto, rimuovere l'ostacolo.

Rimuovere l'ostacolo, controllare la devia-
zione dell'involucro.

Eliminare il blocco.

Eliminare il blocco.
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n Appendice

APPENDICE

Garanzia

A nostra discrezione eliminiamo - tramite riparazione o sostituzione- eventuali difetti nei materiali o vizi
di produzione presenti nell’apparecchio nel termine legale di prescrizione dei relativi diritti di reclamo. Il
termine di prescrizione € determinato in base alla legge vigente nel paese in cui I'apparecchio € stato
acquistato.

Il nostro impegno di garanzia € valido esclusiva- La garanzia perde validita in caso di:

mentese si verificano le seguenti condizioni: B tentativi di riparazione dell'apparecchio

®  uso corretto dellapparecchio B modifiche tecniche dell'apparecchio

W rispetto delle istruzioni per 'uso B utilizzo non conforme (es. utilizzo commerciale
B utilizzo di pezzi di ricambio originali o comunale)

Sono esclusi dalla garanzia:
B danni alla verniciatura imputabili alla normale usura
B Parti soggette a usura contrassegnate nella scheda dei pezzi di ricambio con un riquadro [xxx xxx (x)]

B Motori a combustione, per i quali si applicano le condizioni di garanzia separate del produttore in
questione

La garanzia comincia con I'acquisto da parte del primo utente finale. Fara fede la data sullo scontrino
originale. Per usufruire della garanzia in caso di necessita rivolgersi al proprio rivenditore o al centro as-
sistenza clienti autorizzato piu vicino presentando questa dichiarazione di garanzia e la prova d’acquisto.
Il presente impegno di garanzia non modifica i diritti legali di reclamo per vizi dell’acquirente nei confronti
del venditore.

Dichiarazione di conformita CE

Con la presente si dichiara che il presente prodotto, nella versione da noi messa in commercio, & con-
forme ai requisiti delle direttive UEO armonizzate, degli standard di sicurezza UEO e gli standard spe-
cifici del prodotto.

Prodotto Costruttore Delegato

Robot Tosaerba AL-KO Kober GmbH Anton Eberle

Tipo Hauptstralle 51 Ichenhauser Str. 14

Robolinho 3000 A-8742 Obdach D-89359 Kotz

Numero di serie Direttive UE Norme armonizzate

G 1501 500 2006/42/EG, 2004/108/EG EN 55014-1, EN 55014-2

2011/65/EU EN 61000-6-1, EN 61000-3-2

EN 61000-3-3

Obdach, 01.07.2013 EN 60335-1, prEN 60335-2-107

L. |

Ing. Klaus Rainer, Managing Director
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Vybaleni pfistroje

Emise hluku

Hladina hlasitosti méfena v dB(A) / hladina hlasitosti garanto-

vana v dB(A)

Akumulator

Napéti V

Kapacita Ah

Energie Wh

VYBALENi PRISTROJE

B Vybalte pfistroj a jeho soucasti a zkontrolu-
jte vSe, zda nedoslo ke $kodam zplGsobenym
prepravou. V pfipadé $kod zpusobenych pre-
pravou podle zaru¢nich podminek ihned in-
formujte svého prodejce, technika nebo ser-
visniho partnera AL-KO.

B Pro pfipad, Zze bude pfistroj pfedan dale,
uschovejte originalni obal a doprovodné do-
kumenty.

ROZSAH DODAVKY

Rozsah dodavky (1)

(1/1) Sekacka Robolinho

(1/2) Zakladna

(1/4) Ohranicujici kabel (150 m)
(1/5) Travnikové koliky (180 ks)
(1/6) Navod k obsluze

(1/7) Struény navod

(1/8) Transformator

K TETO PRIRUCCE

B Pfed uvedenim do provozu si prectéte tuto
dokumentaci. To je pfedpokladem bezpecné
prace a bezporuchové manipulace.

B Dodrzujte bezpec¢nostni a vystrazné pokyny
z této dokumentace a na zafizeni.

B Tato dokumentace je trvalou soucasti pop-
saného vyrobku a v pfipadé jeho prodeje by
méla byt pfedana kupujicimu.

Vysvétivky k symboliim

POZOR!

Pfesné dodrzovani téchto vystraznych
upozornéni zabranuje Skodam na zdravi
osob a / nebo vécnym Skodam.

Lwa =63/65 (K=1,9)

25,2
3
73-76

Specialni upozornéni pro snadnéjsi po-
chopeni a manipulaci s pristrojem.

Likvidace

== Vyslouzilé pristroje, baterie nebo aku-
w mulatory nelikvidujte s domovnim od-
padem!
Obal, pfistroj a pfisluSenstvi jsou vyro-
beny z recyklovatelného amterialu a likvi-
duji se odpovidajicim zplsobem.

@

Likvidujte v souladu s mistnimi pfedpisy.
Pro likvidaci existuji nasledujici moznosti:
B Prostfednictvim prodejce.

B Prostfednictvim znackou CCR oznacené
sbérné stanice.

B Akumulator likvidujte pouze ve vybitém
stavu.

B Uzivatel je zodpovédny za vraceni akumula-
tord. To muze byt provedeno zdarma u pro-
dejce nebo technika AL-KO, pfip. servisniho
partnera.

POPIS VYROBKU

Tato dokumentace popisuje plné automatickou
akumulatorovou travni sekacku.

Symboly na pristroji

Treti osoby drzte stranou nebezpecéné
A oblasti!

Pozor! Zvlastni opatrnost pfi manipu-
z l 5 laci.

B aV] Nohy a ruce udrzujte mimo zaci Ustroji!
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Pouziti v souladu s uréenim

AL:KO

= Dodrzujte vzdalenost k nebezpecné
I»ﬂ\ oblasti.

Pfed uvedenim do provozu si pfectéte

M navod k pouziti!

Pfed zahajenim seceni vlozte PIN kéd!

5F)

Na sekacce nejezdéte!

3

POUZITi V SOULADU S URCENIM

Tento pfistroj je ur€en vyhradné k seceni trav-
niku v soukromém odvétvi. Jiné nebo rozsahlejsi
pouzivani plati za pouzivani v rozporu s uréenym
Ucelem.

MOZNE CHYBNE POUZITi

Tento pfistroj neni vhodny k pouzivani ve vefe-
jnych zafizenich, parcich, sportovistich, resp. v
zemédélstvi a lesnictvi.

BEZPECNOSTNi UPOZORNENI

B Dodrzujte bezpecnostni a vystrazné predpisy
v této dokumentaci a na vyrobku.

B Poskozené dily, transformator a akumulatory
vymeérite nebo nechejte opravit prostfednict-
vim prodejce, technika nebo servisniho part-
nera AL-KO.

B Uzivatel je zodpovédny za nehody s jinymi
osobami a za jejich majetek.

B Treti osoby drzte stranou nebezpecné ob-
lasti.

B P¥istroj pouzivejte pouze v technicky bezvad-
ném stavu.

B Déti a ostatni osoby, které nejsou sezna-
meny s navodem k obsluze, pfistroj nesmeji
pouzivat.

B Osoby se snizenymi fyzickymi, motorickymi
nebo duSevnimi schopnostmi nebo osoby
s nedostate€nymi znalostmi a zkuSenostmi
nesmi pfistroj pouzivat, vyjma pfipadl, kdy
jsou pod dozorem nebo vedenim odpovédné
osoby.

B Béhem provozu se ujistéte, Ze déti nejsou
ponechany bez dozoru v blizkosti zafizeni,
nebo si se spotfebi¢em hrat.

B Télo a odév drzte stranou od Zaciho zafizeni.

B Presvédcte se, Zze se na travniku nenach-
azeji zadné vétve, kameny nebo jiné pred-
meéty (napf. zahradnické nacini nebo hracky),
které by Robolinho svym fezacim bfitem pfi
prejeti mohl poskodit, nebo které by mohly
poskodit bfit.

B Nikdy nepouzivejte Robolinho a zavlazovaé
travniku soucasné.

VAROVANI!

Pfesné dodrzovani téchto vystraznych
upozornéni mize predejit zranénim a/
nebo vécnym Skodam.

Specialni pokyny pro lepsi srozumitel-
nost a manipulaci.

BEZPECNOSTNi A OCHRANNA

ZARIZENI

B Ochranna zafizeni nelze obchéazet, manipul-
ovat s nimi ani je odstranovat. Nerespek-
tovani maze ohrozit vlastni zdravi i zdravi
jinych osob.

B Zkontrolujte napajeci kabel k zakladné za
Skodu.

B K prevenci neumysiného, resp. nepovola-
ného zapnuti je pfistroj Robolinho chranény
PIN kédem.

B Nepfiblizujte ruce a nohy do blizkosti otace-
jicich se dild. Vyckejte, nez se zastavi Zaci
noze!

B Pf¥istroj Robolinho je vybaven bezpecnostnim
snimacem. Pfi nadzvednuti pfistroje se mo-
tor i Zaci noze zastavi béhem 2 sekund.

B Po kontaktu s prekdzkou se pfistroj
Robolinho vrati, zastavi a zméni svij smér
jizdy.

B Pravidelné kontrolujte poskozeni pfistroje a
zakladny.

B Poskozené pfistroje a zakladnu nepouzi-
vejte.

PREHLED VYROBKU

Prehled vyrobku (2) udava prehled o pfistroji.
2-1 Ovladaci panel

2-2 Rukojet

2-3 Nabijeci kontakty

2-4 Naraznik
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Popis funkce

2-5 Konstrukce

2-6 Kryt (klapka pro vySkové nastaveni)
2-7 Vnitfni vySkové nastaveni

2-8 Tlacitko STOP

2-9 Predni kolecka (Fiditelna)

2-10 Nozovy talif

2-11 Hnaci kolecka

2-12 Zaci nGiz

2-13 Protahovaci ndz

POPIS FUNKCE

B Robolinho je plné automaticka, akumulato-
rova sekacka na travu, ktera se volné pohy-
buje v pfesné ohraniCené oblasti uréené k
seceni.

B Oblast se€eni se vyznacuje ohranicujicim ka-
belem, ktery je pfipojen k zakladné.

B Pro nabiti jede Robolinho podél ohrani¢u-
jiciho kabelu na zakladnu.

B Pro seceni jsou z tovarny nainstalovany pro-
gramy seceni, mezi néz rovnéz patfi funkce
ploSného a okruhového seceni. Tyto pro-
gramy seceni mohou byt zménény.

B Diky zvla$tnimu usporadani nozl neni pose-
kana trava sbirana, ale zistava na travniku
leZzet mezi stébly travy, a ma tak mulCovaci
nebo hnojici ucinek.

SENZORY

Robolinho je vybaven riznymi bezpeénostnimi
senzory (9).

Senzor zvedani

B Je-li Robolinho béhem provozu zdvizen za
konstrukci, senzor do 2 sekund zastavi niz a
vypne pohon.

Narazové senzory a rozpoznavani prekazek

B Robolinho je vybaven senzory, které pfi kon-
taktu s pfekazkami zajisti, ze se zméni smér
jizdy. Pfi narazu na pfekazku se horni dil
konstrukce (9-1) lehce posune. Tim spusti
senzor zménu sméru.

Senzor naklonu sméru

B Je-li naklon svahu nebo sklon vice nez 35 %,
pfistroj Robolinho je vypnut senzorem nak-
lonu.

Senzor naklonu do strany

B PFi naklonech do strany vétsich nez 35 % je
pfistroj Robolinho vypnut senzorem naklonu.

Dest'ovy senzor

B Robolinho je vybaven destovym senzorem,
ktery pfi desti pferusi pribéh seéeni a post-
ara se o to, aby se pfistroj Robolinho vratil
zpét na zakladnu.

Robolinho se po vypnuti pomoci bezpec-
nostniho senzoru znovu automaticky ne-

zapne. K opétovnému uvedeni do pro-
vozu chybu potvrdte a zruste stisknutim
multifunkéniho tlacitka.

TRANSFORMATOR
Transformator vyrabi proud pro zékladnu.

VAROVAN:I!

Poskozeni stfikajici vodou!
Transformator umistéte na suchém
misté chranéném pred stfikajici vodou.
Pfipojeni doporucujeme provést pres
ochranny spina¢ s jmenovitym svodo-
vym proudem < 30 mA!

MONTAZ
ﬂ Zde popsané poradi je nutné dodrzovat.

POZOR!

nebezpeci poranéni!

P¥i praci dbejte na bezpecny postoj!
Pouzivejte pracovni a ochranny odév!

B Zakladna se pfipojuje nizkonapétovym kab-
elem k napajeni (transformator) (6).

B Zakladna generuje fidici signal a vysila ho do
ohranicujiciho kabelu.

B Nazakladné jsou dva nabijeci kontakty, které
pfiléhaji k nabijecim kontaktim (11-1) na
pfistroji Robolinho (11-2), jakmile pfijede k
zékladné.

B Na zakladné se nachazi [tlaCitko HOME]
(1-9). Pri stisknuti tohoto tlaCitka Robolinho®
3000 ukonéi svoji aktualni ¢innost pro tento
den a najede samostatné zpét na zakladnu.
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Montaz

AL:KO

Nastaveni zakladny

1 Zéakladnu (4-2) umistéte na stinné, pred
destém chranéné, rovné misto (5) v zahradé
a upevnéte ji trdvnikovymi koliky (4-1). Pfitom
dodrzujte stanovené rozméry (12).

Ohranicujici kabel

Ohraniéujici kabel se upevriuje pomoci travniko-

vych kolikd. Nestaci-li pfilozeny ohrani€ujici ka-

bel pro vasi travnikovou plochu, muizete si u

svého prodejce, technika nebo servisniho part-

nera AL-KO opatfit odpovidajici prodluzovaci ka-
bel.

B Ohranicujici kabel (6-2) 10 mm odizolujte a
pfipojte k jedné strané (6-1) zakladny, a po-
kladejte dale, jak je zndzornéno (8), pficemz
dbejte na uvedené vzdalenosti.

B Abyste se vyhnuli $kodam pfi seéeni, dbejte
pfi pokladani ohranic€ujiciho kabelu na to, aby
cely lezel pfimo na zemi.

B Mista, na kterych ohranicujici kabel nelezi
pfimo na zemi, zajistéte navic travnikovym
kolikem.

VAROVANI!
Poskozeni ohranicujiciho kabelu!

V oblasti polozeného ohranicujiciho ka-
belu travnik nefrézujte.

Kabelové rezervy

Aby bylo mozné rovnéz po nastaveni oblasti
se€eni pfesunout zakladnu nebo rozsifit oblast
secCeni, mély by byt v pravidelnych rozestupech
vytvoreny kabelové rezervy (12-1) ohraniéujiciho
kabelu. Zde vedte ohranicujici kabel kolem travni-
kového koliku zpét k pfedchozimu travnikovému
koliku, a poté pokracujte tak, jak je uvedeno, a za-
jistéte dalSim travnikovym kolikem.

O Pocet kabelovych rezerv muze byt vytvoren
podle vlastniho uvazeni.

Moznosti polozeni

Ohraniéujici kabel mGze byt poloZzen bud' na trav-

niku (8-1), nebo rovnéz do 10 cm pod travnikem

(8-2). Polozeni pod travnik nechejte provést pro-

dejce.

O Je-li to tfeba, je mozné obé varianty také
zkombinovat.

Pokladani kabelu kolem prekazek
PFi pokladani kolem prekazek musi byt dodrzeny
vzdalenosti znazornéné na obrazku (12).

PFi vzdalenosti 0 cm mezi kabely mize byt kabel
prejet. Nejlepsi feSeni ve vétsiné pfipadu.

Od vzdalenosti nejméné 30 cm Robolinho roz-
pozna vzdalenost jako cestu a pfekazku objede.
P¥i pokladani ohraniéujiciho kabelu v prijezdech
(12-4) musi byt pro bezvadnou funkci pfistroje
Robolinho dodrzeny minimalni vzdalenosti k pre-
kazkam a minimalni Sifka pro projeti znazornéné
na obrazku (12).

Krouceni ohranicujiciho kabelu vede k
porucham, protoZe jsou zaménovany
vnitfni a vnéjsi strany.

Pripojeni ohranicujiciho kabelu k zakladné
1 Na konci polozeni ohranicujici kabel (6-2)
odizolujte a spojte pruzinovymi spojkami.

Pripojeni nizkonapét'ového kabelu k transfor-

matoru

1 Srouby odSroubujte pomoci Sroubovaku (6-3)
a nizkonapétovy kabel pFipojte k transforma-
toru (6-5).
O Kabely mohou byt libovolné pripojeny,

urcita polarita neni nutna.

2 Zastréte zastréku transformatoru do zasuvky

(6-4).

Otevieni zakladny

Kryt (7-3) Ize otevfit ke kontrole LED kontrolek pro
hledani chyby (v pfipadé chyby).

Zkontrolujte spojeni

Po pfipojeni kabelu musi svitit v§echny LED
kontrolky (7-1) a (7-2). Pokud tomu tak neni,
vytahnéte zastrcku a prekontrolujte, zda jsou
vS8echny spoje a kabel na spravnych mistech
nebo zda nejsou poskozeny.

Zluta LED (7-1)

B sviti, kdyz je zakladna propojena s transfor-
matorem a funguje pfipojeni k transforma-
toru.

B blika pfi nabijeni pfistroje Robolinho.

Zelena LED (7-2)

B sviti, kdyz je ohranicujici kabel spravné po-
lozen a smycka je v poradku.

B blika a pak se vypne, kdyz neni smycka ohra-
ni€ujiciho kabelu v pofadku.

Akumulator je testovan podle pfirucky
UN. Proto nepodléha ani jako jednot-
livy dil ani jako dil vestaveény v pfistroji
narodnim a mezinarodnim predpistim o
nebezpecénych materialech.
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Ovladaci panel

OVLADACI PANEL

1 Tlacgitkem [tlacitko HOME] je pferusen ak-
tudlini prabéh sekani. PFistroj Robolinho
jede na zakladnu. PFistroj Robolinho za¢ne
dalSi den pFistim sekacim oknem.

2 Na displeji [LCD displej] se zobrazi aktualni
stav nebo zvolena nabidka.

3  Stisknutim tlagitka [tlacitko STOP] se
pristroj Robolinho a fezaci noze zastavi do
2 sekund.

4  Tlacitko [Sipka nahoru a Sipka dol0] slouzi k
navigaci v nabidce a zménam hodnot.

PIN A PUK KOD

B PIN kdéd a PUK kéd udrzujte mimo dosah ne-
povolanych osob.

B PIN kod mlze byt zménén majitelem.

B PUK kéd Ize zajistit registraci na nasledujici
internetové strance:
O http://robolinho.al-ko.com.

B P¥i trojim chybném zadani PIN koédu je nutné
zadat PUK kod.

B Po opakovaném chybném zadani PUK koédu
musite do dalSiho zadani vyckat 24 hodin.

UVEDENi DO PROVOZU

POZOR!
Pred pouzitim Robolinho poprvé, dal
pfistroj do nabijeci zafizeni pro nabijeni
baterie!

Nez zah3gjite uvedeni do provozu, umistéte
pristroj Robolinho do jeho vychozi polohy na trav-
niku uréeném k seceni (12-3).

O Dodrzujte uréené rozméry.

6 Tlacitkem [tlacitko START/PAUSE] se
pfistroj Robolinho zapne nebo se prerusi
provoz. Pozor - jednotky se spusti po
2 minutach automaticky!

7  Tlacitky [multifunkéni tlacitka vpravo nebo

vlevo] se napf. potvrdi pfikazy (vybér z pfi-
kazd nabidky) nebo zrusi.

9 Tlacitkem [tlacitko ON/OFF] se pfistroj Ro-
bolinho zapne, pfip. vypne.

10 Tlacgitkem [tlaCitko nabidky] se otevie
vybérova nabidka.
Priprava

Zapnuti

AL-KO Robolinho
Modell Robolinho 3000
Software # XXXXxX
Seriennummer  XXXXXX

Ukazatel stavu

1 Robolinho se zapina stisknutim [ tlacitka ON/
OFF] (3-7).
O Na LCD displeji (3-1) se poté zobrazi
znazornéné informace.

Volba jazyka

[ Volba jazyka | h
Cesky
Deutsch
Potvrdit )

Odpovidajici jazyk zde musi byt zvolen pouze pfi
prvnim uvedeni do provozu.
1 Pomoci odpovidajicich [Sipek] (3-3) zvolte
pozadovany jazyk.
2 Potvrdte [multifunkénim tlacitkem] (3-5).
O Po potvrzeni se na LCD displeji (3-1) zo-
brazi [hlaSeni o vioZeni PIN].
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PIN kéd

Zadejte PIN z tovarniho nastaveni

PIN kéd z tovarniho nastaveni musi byt vlozen
pouze pfi prvnim uvedeni do provozu. PIN kod je
z tovarny nastaven na [ 0000 ].

<
[ Registrace ]
VlozZeni PIN kédu
*kkk
J

1 Pomoci odpovidajicich [Sipek] (3-3) zvolte
pozadované Cislice a potvrdte vzdy pomoci
[multifunkéniho tlacitka] (3-6).

2 Stejnym zpusobem zadejte dal$i 3 pozado-
vané Cislice.

O Poté se na LCD displeji (3-1) zobrazi
okno pro zadani [zmény PIN].

Zména PIN kédu
1 Zadejte novy PIN a zopakujte.
O Poté se na LCD displeji (3-1) zobrazi
[okno pro zadani data].
Nastaveni nebo zména data

Zadejte spravné datum a €as, protozZe je na nich
zavislé dalSi programovani.

<
[ Zadatdatum ]
DD.MM.RRRR
13.06.2013
Dale

1 Pomoci odpovidajicich [Sipek] (3-3) zvolte
pozadované Cislice a potvrdte vzdy pomoci
[multifunkéniho tlagitka] (3-5).

O Po potvrzeni se na LCD displeji (3-1) zo-
brazi [okno pro zadani ¢asuj.

Pfi zadani roku (RRRR) museji byt
zadany pouze posledni Eislice, prvni dvé
mista 20XX jsou jiz pfednastavena.

Nastaveni nebo zména ¢asu

[ Zadejte Cas ]
24 hodinovy format
7:00

Prerusit Potvrdit

1 Pomoci odpovidajicich [Sipek] (3-3) zvolte
pozadované Cislice a potvrdte vzdy pomoci
[multifunkéniho tlacitka] (3-5).

O Poté se naLCD displeji (3-1) zobrazi sta-
vové okno [nekalibrovano].

Kalibrovani

Ke kalibrovani pfistroj Robolinho nalezité umis-
téte (12-3).

(13.06.2013 12:15
I Varovani !
Ménic startuje
Poplatek 80%
.

1 Po stisknuti [tla¢itka START] (3-4) se spusti
automaticky proces kalibrovani.
O Na LCD displeji (3-1) blika varovani
[spousti se pohon].

POZOR!

Po stisknuti [tlacditka START] se
spusti pohon.

Nedotykejte se rotujicich casti.

Proces kalibrovani
Robolinho se pohybuje ke stanoveni sily signalu
nejprve pfimo pres ohranicujici kabel ven, pak na
zakladnu. Akumulator pfistroje Robolinho se na-
biji.
Robolinho musi pfi zajizdéni do zak-
ﬂ ladny zUGstat stat. Netrefi-li Robolinho pfi
zajizdéni do zakladny kontakty, jede po-
dél ohranicujiciho kabelu dale, dokud
kontakty netrefi, nebo se proces nepre-
rusi.

Zobrazeni po kalibraéni jizdé

Po kalibrovani se zobrazi pfedem nastavena
plocha k se€eni z tovarny.

454629 ¢
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Uvedeni do provozu

O Program seceni je aktivni, akumulator se na-
biji.

Po ukon&eném uvedeni do provozu lze s pfistro-

jem Robolinho s tovarné nastavenymi casy

seceni sekat bez dal$iho programovani.

Nasledujici ¢asy sec€eni jsou tovarné nastaveny:

Po — Pa: 7:00 — 10:00 a Po — Pa: 17:00 — 19:00

B Dodrzujte predpisy ohledné pracovnich dob
platnych ve vasi zemi.

Piehled hlavniho menu

Lze volit nasledujici polozky menu:

Tydenni program

Programy Poc¢atecni body

Informace o pro-
gramu

Cas

Datum
Jazyk

Kod PIN
Tony tlacitek

Hlavni na- Nastaveni

bidka

Destovy senzor
Seceni okraju
Kontrast displeje
Nové kalibrace

Tovarni nasta-
veni

Hardware
Software

Informace Informace o pro-

gramu
Poruchy
Polozka nabidky [VSechny dny]

Pro otevfeni hlavniho menu stisknéte tla€itko
menu [3-8].

Zvolte pozadovanou polozku programu po-
moci [Sipek] (3-3) a potvrdte [multifunkénim
tlagitkem vpravo] (3-5).

Kazdé menu Ize opustit pomoci tlacitka menu
[3-8].

Programové menu
B Provedte nastaveni tydenniho programu.
B Podivejte se na programové udaje, napf. pro-

gram seceni.

Nastaveni tydenniho programu

[ Tydenni program ] h
*VSechny dny [X]
Pondéli [X]
Zpét Zmenit )

V tydennim programu budou nastaveny dny
v tydnu a doby, kdy ma roboticka sekacka
Robolinho samostatné sekat.

B Je-li nastavena polozka menu 1 [V8echny

dny], bude Robolinho sekat kazdy den v nas-

tavenou dobu.

0O Symbol [X] ukazuje momentalné aktivni
den v tydnu.

Je-li nastavena polozka menu 2 [Den v

tydnu], bude Robolinho sekat v nastaveny

den a v nastavenou dobu.

Pomoci odpovidajici [Sipky] (3-3) zvolte poza-

dovanou polozku menu a potvrdte vzdy po-

moci [multifunkéniho tlacitka vpravo].

O Sledujte vysledek sekani a sekejte tak
dlouho, jak je potreba, dokud neziskate
udrZovany travnik.

1. Zvolte polozku menu [VSechny dny] pomoci [Sipky] (3-3) a potvrdte [multifunkénim tlagitkem vpravo]

(3-5).

2. Stisknéte [Sipku] (3-3) dold, dokud je aktivni [Zménit].
3. Zvolte polozku menu odpovidajici [Sipkou] (3-3) a potvrdte [multifunkénim tlaCitkem vpravo] (3-5).

Vysvétleni znacek

(1) Polozka menu VSechny dny
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(2) Polozka menu

@) [

[R]
Seceni okrajl

M]
(4) Cas spusténi

(5) Cas ukongeni

(6) [0-9]
Pevny pocate¢ni bod

(7]

Automaticky pocatecni bod

Nastaveni pocatecnich bodu

[ Hlavni nabidka 1]
* Programy

Nastaveni
Zpét Potvrdit

1. Pomoci tlagitka [Sipka nahoru] nebo tladitka
[Sipka dolu] zvolte polozku nabidky [Pro-
gramy], aby pfed polozkou nabidky svitil sym-

bol hvézdicky.

2. Potvrdte tlacitkem [multifunkéni

vpravo].

Vyvolani pocate¢nich bodt

tlacitko

Den v tydnu
Okno seceni je deaktivovano.

Robolinho sece vpravo podél ohrani€ujiciho kabelu.
Po poseceni okraji Robolinho pokracuje v seceni vy-
mezené plochy.

Normalni seceni

Robolinho vyjede v pfedem zvoleny &as ze zakladny a
sece.

Robolinho se vrati v pfedem zvoleny €as zpét na zak-
ladnu.

Robolinho vyjede v pfedem zvoleny &as ze zvoleného
poc¢atecniho bodu a sece.

Poc¢atecni body budou automaticky ménény (dopo-
rucené nastaveni).

5. Potvrdte tladitkem [multifunkéni tlacitko
vpravo].

6. Opakovanym stla¢enim tladitka [tlacitko na-
bidky] se vratte do hlavni nabidky.

B Prvni pocatecni bod se standardné
ﬂ nachazi vzdy 1 metr vpravo od zak-
ladny a nelze jej zménit.

B DalSich 9 pocatecnich bodu je stan-
dardné rozmisténo podél ohranicu-
jiciho kabelu (po 1. sekani okraju
nebo kompletni jizdé po smycce).

B  Tyto pocate¢ni body Ize zménit a
mohou byt naprogramovany podle
velikosti a charakteru oblasti sekani.

[

*

Z|

Programy ]
Tydenni program
Pocatecni body
pét Potvrdit

[ PocateCni body ]
*Bod X1 u [020m)]

=) Bod X2 u [075m]

Zpét Potvrdit

Pomoci tla€itka [Sipka nahoru] nebo tladitka
[Sipka dold] zvolte polozku nabidky [Poca-
te¢ni body], aby pfed poloZzkou nabidky svitil
symbol hvézdicky.

Potvrdte tlacditkem [multifunkéni tlagitko
vpravol.

Pomoci tlagitka [Sipka nahoru] nebo tlagitka
[Sipka dolu] zvolte polozku nabidky [Bod X*],
aby pred polozkou nabidky svitil symbol hvéz-
dicky.

Nastavte pozadované vzdalenosti, popf. nas-
tavte dalSi po¢atecni body.

Uceni pocatecnich bodu

1.

Stisknutim tlacitka [tlacitko START/PAUSE]

spustte postup.

O Dodrzujte pokyny na displeji. [Uceni
pocatecnich bodd]

2. Nastavte poc¢ate¢ni bod X.
3. Poloha: Nastavte Y pomoci tlacitka [multifun-

kéni tlacitko vpravo].

ﬂ B Nebude nastaven zadny pocatecni

bod.

B Délka smycky bude zméfena a
pocatecni body se automaticky pra-
videlné rozmisti po jeji délce.

B Pocateéni body mohou byt ma-
nualné upraveny.

454629 ¢
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Uvedeni do provozu

Menu nastaveni

Datum, ¢as, jazyk a Nastaveni nového kalibrovani
viz Uvedeni do provozu.

Zapnéte tony tlacitek na aktivni nebo neak-

tivni.

1. Vyberte [tony tlacitek].

2. Potvrdte [multifunkénim tlacitkem vpravo]
(3-5).

3. Tony tladitek aktivujte &i deaktivujte pomoci
[multifunkéniho tlagitka vpravo] (3-5).

4. PFislusny vybér potvrdte [tlaCitkem menu]
(3-8).

Zapnuti destového senzoru na aktivni, nebo
neaktivni

1. Zvolte ve vedlejsi poloZzce Nastaveni
[Destovy senzor].

2. Potvrdte tlacitkem [multifunkéni tlacitko
vpravo].

3. Destovy senzor aktivujte ¢i deaktivujte po-
moci tlacitka [multifunkéni tlagitko vpravo].

4. Odpovidajici volbu potvrdte pomoci tlacitka
[tla¢itko nabidky] a vratte se zpét do hlavni
nabidky.

Nastaveni zpozdéni destového senzoru

1. Zvolte v podpolozce Nastaveni [Zpozdéni
destového senzorul.

2. Potvrdte tlacitkem
vpravo].

3. Nastavte [Zpozdéni deStového senzorul].

4. Odpovidajici volbu potvrdte pomoci tlacitka
[tla¢itko nabidky] a vratte se zpét do hlavni
nabidky.

Funkce [Zpozdéni deStového senzoru]

ﬂ slouzi k tomu, aby roboticka sekacka Ro-
bolinho® 3000 po najeti na zakladnu v
pfipadé desté znovu vyjela s ¢asovym
zpozdénim.

[multifunkeni  tlacitko

Zména kontrastu displeje

1 Vyberte [kontrast displeje].

2 Nastavte [kontrast displeje] pomoci [Sipek]
(3-3) a potvrdte [multifunkénim tlacitkem
vpravo] (3-5).

3 Odpovidajici volbu potvrdte pomoci [tlacitka
menu] (3-8) a vratte se zpét do hlavniho
menu.

Navrat k tovarnimu nastaveni
1 Vyberte [tovarni nastaveni].
2 Znovu zadejte PIN kod a potvrdte.

3 Odpovidajici volbu potvrdte pomoci [tladitka
menu] (3-8) a vratte se zpét do hlavniho
menu.

Informaéni menu

Informaéni menu slouzi k vyvolani stavu softwaru,
stavu hardwaru, aktualnich nastaveni (informaci
0 programu) a poruch. V tomto menu nelze pro-
vadét zadna nastaveni.

Poruchy

Zobrazeni data, ¢asu a koédu chyby s hlasenim
o poru8e. Vypisuji se vdechna poruchova hlaseni
od uvedeni do provozu.

Robolinho zac¢atek

1. PfFistroj Robolinho se zapina stisknutim
tlagitka [tlaCitko ON/OFF].

2. Vlozeni PIN kédu.

O Po zadani PIN kédu se zobrazi udaj
[pristi nasazeni]. PFistroj Robolinho je
nyni pfipraven k sekani.

Pristroj Robolinho se automaticky spusti,

kdyz je dosazeno dalSi okno sekani.

Pomoci stisknuti tlacitka [tladitko START/

PAUSE] muze byt sekani okamzité spusténo.

O Zobrazeni [Varovani, provoz zahajen]
bliké a zazni signaini ton.

Pokud se chybova zprava

1. Odpojte transformator.

2. Kabel opravy.

3. Transformer pfipojit k elektrické siti.

Sekani

Tipy pro seceni

B Sedte pfi vySce stfihu konzistentné 3 — 6 cm,
ne vice nez polovinu vysky travniku.

B Podle toho volte odpovidajici dobu seceni.

B Pokud ota€ky motoru na tézké travé vyrazné
vzrostou, zvyste vySku stfihu a secte vickrat.

Aby bylo mozné plné vyuzit vykon-

ﬂ nost pfistroje Robolinho, doporucuje se
nechat pfistroj sekat v chladné denni a
nocni dobé.
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NEBEZPECI!

Nebezpeci poranéni zacim nozem!

B Pred veskerou udrzbou a opravami
vzdy sekaci robot vypnéte [tlaCitkem
ON/OFF].

B Transformator zakladny odpojte od
site.

B Pfi udrzbé a péc&i na rotujicich a/
nebo zacich nastrojich vzdy noste
pracovni rukavice!

Nastaveni vysky strihu
Oteviete kryt.

Dejte jej do polohy (2-6).
Nastaveni vysky strihu (10).

1

Nacvaknéte paku a otocte o Ctvrt otacky
[symbol zamku otevieny] ve sméru hodino-
vych rucicek.
0O Nastaveni vysky stfihu je odemceno.
Zatahnéte za paku smérem nahoru.
O Vyska stfihu travniku se zvysi.
Zatahnéte za paku smérem dold.
O VySka stfihu travniku se snizi.
Nasledné otocte pakou o &tvrt otacky [za-
vieny symbol zamku] proti sméru hodinovych
ruciCek a zajistéte.
O Nastaveni vysky stfihu je uzamcéeno.
Sundejte paku a zavfete kryt (2-6).
Vyska stfihu se pohybuje v rozsahu 3 —
6 cm vysky travniku. Existuje pét vysek
stfihu, které Ize nastavit ve stupnich po
5 mm.

Akumulator

Integrovany akumulator je pfi dodani ¢as-

te¢né nabity. Za bézného provozu se akumu-

lator pfistroje Robolinho nabiji pravidelné.

PFi 0% nabiti baterie pfistroj Robolinho sa-

mostatné najede na zakladnu a nabije aku-

mulator.

O Preruseni nabijeni akumulator neposko-
zuje.

Zakladna je vybavena elektronickym monito-

rovacim systémem. Diky nému se nabijeni

automaticky ukonéi pfi dosazeni 100% stavu

nabiti.

Stav akumulatoru se zobrazi na displeji.

Dbejte na dostate€ny kontakt nabijecich kon-
takt (10-1) zakladny s kontaktnimi plochami
(10-2) na pfistroji Robolinho.

Teplotni rozmezi pro nabijeni by mélo byt
mezi 0 a 40 °C.

P¥i teplotach nad 45 °C vestavné ochranné
spinani zabrariuje nabijeni akumulatoru. Tim
je zabranéno poskozeni akumulatoru.

Zkracuje-li se vyrazné provozni doba navz-
dory plnému nabiti, Ize akumulator prostfed-
nictvim prodejce, technika nebo servisniho
partnera AL-KO vymeénit za novy originalni
akumulator.

Jestlize je akumulator kvuli starnuti nebo pfi-
li§ dlouhému uskladnéni vybity pod vyrobcem
ur€eny prah, nelze jej jiz znovu nabit. Aku-
mulator a elektronicky monitorovaci systém
nechejte zkontrolovat, popf. vyménit prode-
jcem, technikem nebo servisnim partnerem
AL-KO.

Stav akumulatoru se zobrazi na displeji. Stav
akumulatoru kontrolujte po cca 3 mésicich.
Zapnéte pristroj Robolinho a zjistéte stav
akumulatoru. Popfipadé umistéte k nabiti na
zakladnu.

V pripadé uniku elektrolytu se musi vyplach-
nout vodou / neutralizator. V pfipadé kontaktu
s o€ima, takze by mél byt konzultovan Iékar.

Akumulator je testovan podle pfirucky
UN. Proto nepodléha ani jako jednot-
livy dil ani jako dil vestavény v pfistroji
narodnim a mezinarodnim predpistim o
nebezpecénych materialech.

PECE A UDRZBA

POZOR!

Pred provedenim libovolného tlacitka
udrzba STOP!

NEBEZPECI!

Nebezpeci poranéni zacim nozem!

Pfi prepravé musi talif zaciho noze
smérovat vzdy od téla.

B Pravidelné kontrolujte pos$kozeni pfistroje
Robolinho a zakladny.

B Poskozené dily a akumulatory vyménte / ne-
chejte opravit prostfednictvim prodejcu, tech-
nikl nebo servisnich partnert AL-KO.

Preprava

B Pristroj Robolinho noste pouze za konstrukci.
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Péce a udrzba

B Pristroj Robolinho zastavujte pomoci [tlacitka
STOP] (3-2).
B Pristroj Robolinho vypinejte [tlagitkem ON/
OFF] (3-7).
NEBEZPECI!
Nebezpeci poranéni zacim nozem!
Pfi pfepravé musi talif Zaciho noze
smeérovat vzdy od téla.

Cisténi
NEBEZPECI!
Nebezpeci poranéni Zzacim nozem!
PFfi prepravé musi talif Zaciho noze
smeérovat vzdy od téla.

1 Jednou tydné dikladné vycistéte robotickou
sekacku smetackem nebo tkaninou.

O Nedostate¢né odstranéné necistoty mo-
hou zhorsit funkci.

2 Jednou tydné zkontrolujte zaci nuz (13-6)
kvuli poskozenim.

Skody na elektrice/elektronice kviili
nespravnému c¢isténi!

Zaci robot negistéte vysokotlakym éis-
ticem ani pod tekouci vodou. Vniknuti
vody muze znicit vypinace, akumulator,
motory a obvody.

Kontrola kontaktud
1 Kontaktni plochy (11-1) na robotické sekacce
v pfipadé znecisténi vycistéte tkaninou.
Popaleniny na kontaktnich plochach
naznacuji Spatny kontakt nabijeni.

O Pruziny na zakladné ohnéte ven
(11-1).

Cisténi podvozku
1 Zachytavani travy (13-5) a vedeni (13-7) duk-
ladné vycistéte smetackem nebo tkaninou.

Kontrola volného chodu kolecek
1 Jednou tydné dikladné vycistéte prostory
okolo kolec¢ek (13-1) smetackem.
2 Zkontrolujte volny chod a Fiditelnost koleek
(13-1).
O Pokud se kolecka (13-1) nepohybuji
volné, je nutné je uvolnit, nebo vyménit.

Kontrola zakladny

1 Vytahnéte sitovou zastréku transformatoru.

2 Zkontrolujte znecisténi kontaktd (11-1) zak-
ladny a pfipadné vycistéte tkaninou.

3 Stisknéte a uvolnéte kontakty ve sméru zak-
ladny.

O Kontakty se museji pruzinou vratit zpét
do své vychozi polohy.

Pokud se kontakty nevrati pomoci pruzin
ﬂ zpét do vychozi polohy, je nutné je zkon-
trolovat nebo nechat opravit specializo-
vanym prodejcem, technikem nebo ser-
visnim partnerem spole¢nosti AL-KO.

Kontrola zakladny

PFed skladovani (v zimé) z Mahroboters nasledu-
jicich bodt musi byt uvedeno:

B PIné dobijte baterii.

Off sekacka na travu.

Clean Sekacka na travu.

Vymeérite poskozené fezné kotouce.

Sekacky na travu Skladujte na suchém, ne-
zamrzajici mistnosti.

OPRAVY

Opravy smi byt provadény pouze kompetentnimi
odborniky nebo nasimi servisnimi stfedisky AL-
KO.

Opravy je povoleno pouze pouziti originalnich
nahradnich dilu.

Vyména zacich nozu

1 Vypnéte robotickou sekacku (3-7).

2 Robotickou sekacku polozte Zacimi nozi
nahoru.

Pomoci klice s otvorem 5,5 uvolnéte Srouby.
Zaci noze (13-6) vyjméte z jejich uloZeni.
UloZeni nozl ocistéte mékkym kartacem.
Instalujte nové noze a utahnéte je Srouby.

O Protahovaci noze se zpravidla nemuseji

vymériovat.

V pfipadé silného znecisténi, které nelze odstra-
nit karta¢em, musi dojit k vyméné nozového talife
(13-3). Nevyvazenost mize totiz vést k pfili§ vy-
sokému opotfebeni a funkénim porucham.

Poskozeni nespravnou opravou!
Ohnuté Zaci noze nesmeéji byt pfi posko-
zeni narovnavany.

[23¢; IF V)
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Pomoc pfi poruchach

POMOC PRI PORUCHACH

Vseobecné
Hlaseni zavady

Nizké napéti aku-
mulatoru

Chybny kéd PIN

Vysledek seceni
je nerovnomérny.

Sekacka sece v
nespravny ¢as.

Sekacka se
chvéje.

Kéd zavady
Hlaseni zavady

CNOO1: Tilt sen-
sor

Mozna pricina
Defektni ohraniéujici kabel,
sekacCka nenachazi zakladnu.

Opotifebovany akumulator.

Vadna nabijeci elektronika.

Sekacka netrefi na nabijeci kontakty.

Byl zadan chybny kod PIN.

Pracovni doba sekacky je pfili§ kratka.

Secena plocha je prilis velka.

Pomér vysky stfihu k vysoké travé se
neshoduje.

Rezaci bfity jsou tupé.

Trava blokuje nebo ztézuje obéh talife
fezaciho bfitu nebo motorového hfi-
dele.

Na sekacce je tfeba nastavit €as nebo
zacatek a konec seceni.

Nevyvazeni fezaciho bfitu nebo jeho
pohonu.

Mozna pricina
B prekro¢en max. sklon

B Sekacka byla nesena.
B P¥ili§ strmy svah

Reseni

Zkontrolujte, zda ohrani€ujici kabel
neni prerusen, popf. nechte proméfit
servisnim partnerem AL-KO.

Zivotnost akumulatoru byla pre-
kro¢ena. Nechte akumulator vymeénit
servisnim partnerem AL-KO.

Nechte nabijeci elektroniku zkontrolo-
vat servisnim partnerem AL-KO.

B Sekacku umistéte na zakladnu a
zkontrolujte, zda nabijeci kontakty
priléhaji.

B Nechte nabijeci kontakty zkontrolo-
vat a vyménit servisnim partnerem
AL-KO.

Zadejte spravny kéd PIN. Mozné jsou
tfi pokusy, poté je nutné zadat kod
PUK.

Naprogramujte delSi pracovni doby.
ZmenSete secenou plochu.

Vysku stfihu nastavte vyse, pak ji pos-
tupné snizujte na pozadovanou vysku.
Rezaci bfit vymérite nebo jej nechte

nabrousit servisnim partnerem AL-KO.
Namontuijte jej pomoci novych Sroubu.

Travu odstrarite a zajistéte, aby se talif
fezaciho bfitu mohl volné otacet.

Nastavte Cas.

Rezaci bfit a jeho talif zkontrolujte a
vycCistéte, popf. vymérite.

Reseni

Sekacku postavte na rovnou plochu a
potvrdte chybu.
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Pomoc pfi poruchach

Hlaseni zavady

CNO0O02: Lift sen-
sor

CNO0O05: Bumper
deflected

CNOO07: No loop
signal

CNO017: Cal: si-
gnal weak

CNO0O08: Loop si-
gnal weak

CNO010: Bad posi-
tion

CNO11: Escaped
robot

CNO012: Cal: no
loop

CNO015: Cal: outs-
ide

CNO018: Cal: Colli-
sion

CNO38: Battery

Mozna pri¢ina

V dlsledku zdvizeni nebo ciziho té-
lesa doslo k vychyleni pouzdra smé-
rem nahoru.

Sekacka najela na pfekazku a nemuze
se vyprostit, (kolize v blizkosti zak-
ladny).

Zadny signal smygky.
Chyba béhem kalibrace, signal smycky
je pfilis slaby.

Slaby signal smycky.

Sekacka je mimo smy¢ku.

Sekacka opustila pole.

Chyba béhem kalibrace, sekacka ne-
mohla najit smycku.

Chyba béhem kalibrace, kolize.

Akumulator je prazdny.

Vadny ohranicujici kabel, sekacka ne-
nachazi zakladnu.

Opotfebovany akumulator.

Vadna nabijeci elektronika.

Reseni

Odstrarite cizi téleso.

B Zkontrolujte napajeni zakladny.
B Zkontrolujte smy¢ku.
B Vypnéte a zapnéte transformator.

B Zkontrolujte napajeni zakladny.

B Zkontrolujte smy¢cku, pfip. je pfili§
hluboko zakopana

B Vypnéte a zapnéte transformator.

B Postavte sekacku na secenou
plochou.

B Smycka je zkfizena.
Zkontrolujte uloZzeni smy¢&ky (oblouky,
prekazky atd.).

B  SekaCku postavte svisle ke
smycce. SekaCka musi dokazat
prejet smycku.

Zkontrolujte napajeni zakladny.
Zkontrolujte smy¢ku.

Vypnéte a zapnéte transformator.
Kabel smycky je zkfizeny.

Odstrarite prekazku.

B Zkontrolujte, zda v zakladné nejsou
zavady.

B Zkontrolujte nabijeci kontakty zak-
ladny.

B P¥ili§ dlouhd smycka, pfili§ mnoho
izolovanych oblasti.

B Sekacka uvazla.

Zkontrolujte, zda ohranicujici kabel
neni prerusen, popf. jej nechte pro-
meéfit servisnim partnerem AL-KO.

Zivotnost akumulatoru byla pre-
kro€ena. Nechte akumulator vyménit
servisnim partnerem AL-KO.

Nechte nabijeci elektroniku zkontrolo-
vat servisnim partnerem AL-KO.
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Pomoc pfi poruchach

AL:KO

Hlaseni zavady

CNO099: Recov es-
cape

CN104: Battery
over heating

CN110: Blade mo-
tor over heating

CN119: R-Bumper
deflected
CN120: L-Bumper
deflected

CN128: Recov Im-
possible

CN129: Blocked
WL

CN130: Blocked
WR

Mozna pricina

Sekacka netrefi na nabijeci kontakty.

Automatické odstranéni zavady neni
mozné.

Sekacka je mimo smycku.

Prehrata baterie — teplota akumulatoru
vy$$i nez 60 °C, vybiti neni mozné.

Prehfaty sekaci motor, teplota > 80 °C.

Sekacka najela na prekazku a nemuze
se z bezpecnostnich divodu vyprostit,
napf. kolize v blizkosti zakladny.

Najeti na pfekazku nebo opusténi
smycky -> couvani neni mozné, se-
kacka se nemUze vyprostit.

Motor levého kola je zablokovany.

Motor pravého kola je zablokovany.

Reseni

B  Sekacku umistéte na zakladnu a
zkontrolujte, zda nabijeci kontakty
pfiléhaji.

B Nechte nabijeci kontakty zkontrolo-
vat a vymeénit servisnim partnerem
AL-KO.

Zavadu odstranite ru¢né.

Sekacku postavte na zakladnu.

Nouzové vypnuti probiha prostred-
nictvim elektronického monitorovani.
PFistroj nepokladejte na zakladnu. Se-
kacku vypnéte a akumulator nechte
vychladnout.

Sekacku vypnéte a nechte vych-
ladnout. Pokud se zavada vyskytne
znovu, nechte sekacku zkontrolovat
servisnim partnerem AL-KO.

Odstranite prekazku a potvrdte hlaseni
poruchy.

Odstrarite pfekazku, zkontrolujte vy-
chyleni pouzdra.

Odstrante blokovani.

Odstrarite blokovani.
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H Dodatek

DODATEK

Zaruka

PFipadné materialové nebo vyrobni vady na pfistroji odstranime béhem zakonné promiceci Ihaty pro
naroky na odstranéni vad podle nasi volby opravou nebo dodanim nahradniho vyrobku. Promi¢eci Ihuta
je uréena pravem dané zemé, ve které byl pfistroj zakoupen.

Nas$ pfislib zaruky plati jen v pfipadé: Zaruka zanika v pfipadé:

B fadné manipulace s pfistrojem B pokusl o opravu pristroje

B dodrzovani navodu k obsluze B technickych uprav pfistroje

B pouziti originalnich nahradnich dild B pouziti v rozporu s ur€enim (napf. komeréniho

nebo komunalniho pouziti)

Ze zaruky jsou vylouceny:

B poskozeni natéru zpusobena béznym opotifebenim

B dily podléhajici opotfebeni, které jsou ozna¢eny na seznamu nahradnich dild oramovanim [xxx xxx
()

B Spalovaci motory — pro ty plati vlastni zaru¢ni ustanoveni pfislusného vyrobce motoru

Zaruéni doba pocina bézet dnem nakupu koncovym odbératelem. Ur€ujici je datum na originalnim dok-
ladu o koupi. V pfipadé uplatnéni zaruky se prosim obratte s timto prohlaenim o zaruce a dokladem o

zakonné naroky kupujiciho na odstranéni vady vici prodavajicimu nedotéeny.
Prohlaseni o shodé ES

Timto prohlasujeme, Ze tento produkt, tato do obéhu dana verze, odpovida pozadavkim harmonizo-
vanych smérnic EU, bezpe€nostni standardy EU a standardy specifické pro tento produkit.

Produkt Vyrobce Zmocnénec

Robot sekacka AL-KO Kober GmbH Anton Eberle

Typ Hauptstralle 51 Ichenhauser Str. 14

Robolinho 3000 A-8742 Obdach D-89359 Kotz

Sériové Cislo Smérnice EU Harmonizované normy

G 1501 500 2006/42/EG, 2004/108/EG EN 55014-1, EN 55014-2

2011/65/EU EN 61000-6-1, EN 61000-3-2

EN 61000-3-3

Obdach, 01.07.2013 EN 60335-1, prEN 60335-2-107

{is. |

Ing. Klaus Rainer, Managing Director
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Az eredeti hasznalati utasitas forditasa

AZ EREDETI HASZNALATI UTASITAS
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Vagasi magassag [mm]

5 fokozatu vagasi magassag beallitas

Vagoszélesség [mm]

Max. nyirandé felulet m2-ben

£

L KB E

Gyepfelilet max. lejtése %-ban

Dokkol6 allomas/transzformator adatai
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K
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600/490/ 245

kb. 8

Elektromos 2 vagokéssel
3400
30-60

6 mm fokozatonként

300

kb. 1200

35

kb. 15

230 V16 A50 HZ

27VAC/22A/60VA
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A gép kicsomagolasa

Zajkibocsatas

Zajszint dB(A)-ban mérve / garantalt zajszint dB(A)-ban

Akkumulator

Fesziltség V

Kapacitas Ah

Energia Wh

A GEP KICSOMAGOLASA

B Csomagolja ki évatosan a gépet és a kom-
ponenseit, és ellendrizzen minden alkatrészt
szallitasi sérllésekre. Szallitasi sérilés ese-
tén értesitse a garancialis feltételeknek meg-
felel6en azonnal értesitse AL-KO szakkeres-
kedéjét, szerel6jét vagy szervizpartnerét.

B Tartsa meg a készllék csomagolasat és a
hozz4 tartozo papirokat arra az esetre, a gé-
pet szallitani kell.

SZALLITAS TERJEDELME

Szallitmany tartalma (1)

(1/1) Robolinho fiinyiré
(1/2) Dokkol6 allomas

(1/4) Hatarolokabel (150 m)
(1/5) Flfogak (180 db.)
(1/6) Kezelési utasitas
(1/7) Rovid ismertet6

(1/8) Transzformator

A KEZIKONYVROL

B Az Gzembe helyezés el6tt olvassa at ezt a do-
kumentumot. Ez a zavarmentes munkavég-
zés és a hibamentes kezelés feltétele.

B Ugyeljen a kézikényvben és a terméken talal-
haté biztonsagi eldirasokra és figyelmeztetdé
utalasokra.

B Ez a dokumentéacié a benne leirt termék ko-
telezd tartozéka, és a termék eladasa esetén
at kell adni a vasarlonak.

Jelmagyarazat

FIGYELEM!

A jelen figyelmeztet6 utasitasok pontos
betartasaval kerilheti el a személyi sé-
rilést és / vagy vagyoni kart.

Lwa =63/65 (K=1,9)

25,2
3
73-76

Kulénleges informacidk a jobb érthets-
ség és kezelés erdekében.

Hulladékkezelés

== A hasznalaton kiviili berendezéseket,

w elemeket és akkumulatorokat ne hely-
ezze a haztartasi hulladék k6zé!

A csomagolas, a gép és a tartozékok

Ujrahasznosithaté anyagokbdl késziiltek,

ezért ennek megfeleléen kell elvégezni a

hulladékkezelésiiket.

@

Az artalmatlanitast a helyi el6irasoknak megfel-
eléen kell végezni.

Az artalmatlanitasi lehetéségek a kdvetkezdk:

B A szakkereskedésben.

B CCR jelzésl hulladékudvarban.

B Az akkumulator artalmatlanitasa csak toltet-
len allapotban térténhet.

B Afelhasznal6 koteles az akkumulatort leadni.
Ezt egy AL-KO szakkereskedénél, illetve egy
szervizpartnernél dijmentesen teheti meg.

TERMEKLEIRAS

Jelen dokumentum a teljesen automatikus, akku-
mulatorrél izemeltetett flinyirét irja le.

A gépen talalhat6é szimbélumok

Harmadik személyeket tartson tavol a
veszélyzonatol!

6vatossagot tanusitson.

Kezeit as labait tartsa tavol a vagoés-
zerkezettol!

c Figyelem! A kezelésnél kilénds
Y )
sy |
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Rendeltetésszer(i hasznalat

AL:KO

Tartson tavolsagot a veszélyterilethez.

(]
iR
Uzembe helyezés elétt olvassa el a ke-

|!!| zelési utasitast!

Nyiras el6tt adja meg a Pin-kédot!

5F)

Ne haladjon a flinyiréval!

3

RENDELTETESSZERU HASZNALAT

Ez a készilék privat terileten alkalmas
finyirasra. Amennyiben egyéb, vagy a megadott
eléirasoknak nem megfeleld célokra hasznalja a
berendezést, az nem rendeltetésszerii hasznalat-
nak szamit.

LEHETSEGES HIBAS HASZNALAT

Ez a készulék nem alkalmas nyilvanos tertlete-
ken, parkokban, sportlétesitményekben, valamint
kertészeti és erdészeti terlileteken valé hasznala-
tra.

BIZTONSAGI UTASITASOK

B Ugyeljen a kézikényvben és a terméken talal-
haté biztonsagi el6irasokra és figyelmeztet6é
utalasokra.

B A sérilt alkatrészeket, transzformator és ak-
kumulatorokat az AL-KO szakkereskedével,
technikussal vagy a szervizpartnerrel cserél-
tesse ki vagy hozassa rendbe.

B Mas személyek baleseteiért és azok tula-
jdonaért a hasznalo viseli a felel6sséget.

B Harmadik személyeket tartson tavol a veszé-
lyes terlletrél.

B Aberendezést csak akkor hasznalja, ha mis-
zakilag kifogastalan allapotban van.

B Gyerekek és olyan személyek, akik a ke-
zelési utasitast nem ismerik a készulléket
nem hasznalhatjak.

B A sérilt alkatrészeket és akkumulatorokat az
AL-KO szakkereskedével, technikussal vagy
a szervizpartnerrel cseréltesse ki vagy hoz-
assa rendbe.

B Mikodés kdzben, hogy a gyermekek ne ma-
radjanak felligyelet nélkil az a készlilék ko-
zelében, vagy jatszanak a készulékkel.

B Avagomitdl tartsa a testrészeit és a ruhaza-
tat tavol.

B Ellenérizze, hogy nincsenek-e agak, kévek
vagy mas olyan targyak (pl. kerti szerszam
vagy jatékok) a nyitorr gyepen,melyen athal-
adva a Robolinho flinyiré kése megsériilhet
vagy ez altal sérulhet meg.

B Ne hasznaljon egyideji fliontdz6 késziléket
Is Robolinho fiinyirot.

FIGYELMEZTETES!

A figyelmeztetd utasitasok pontos betar-
tasaval elkeriilheté a személyi- és/vagy
targyi sérulések.

Specialis Utmutatasok az érthet6ség és
a kezelés javitasara

BIZTONSAGI ES VEDOBERENDEZESEK

B A biztonsagi berendezéseket nem szabad
kiiktatni, modositani vagy eltavolitani. Ennek
figyelmen kivil hagyasa esetén a sajat és
masok testi épségét is veszélyeztetheti.

B Ellendrizze a tapkabelt a bazisallomas sérdilt.

B A Robolinho a véletlen ill. illetéktelen bekap-
csolas ellen Pin-koddal védett.

B Kezek és labak nem forog a kézelben Hozd
alkatrészek. Varja meg, mig leall a vagokés!

B A Robolinho biztonséagi érzékelével van fels-
zerelve. A gép felemelése esetén a motor és
a kés 2 masodpercen belll leall.

B Akadalyba Utkdzve a Robolinho visszalép,
megall és a haladasi iranyat megvaltoztatja.

B A flnyirét és a dokkold allomast rendszere-
sen ellendrizni kell karosodasok szempont-

jabol.

B A sérilt késziléket és dokkolo allomast ne
hasznalja.

TERMEKATTEKINTES

A termékdsszefoglald (2) attekintést ad a kés-
zllékrol.

2-1 Kezel6panel
2-2 Hord-fogantyu
2-3 Toltécsatlakozd
2-4 Utkdzé

2-5 Burkolat
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Miikodés leirasa

2-6 Fedélap (magassagallité csapofedele)
2-7 Rejtett magassagallitd

2-8 STOP gomb

2-9 Elulsé kerekek (kormanyozhatd)

2-10 Késtanyér

2-11 Meghaijtott kerekek

2-12 Vagokés

2-13 Terel6kés

MUKODES LEIRASA

B A Robolinho egy teljesen automata, akkumu-
latorral hajtott flinyiré, amely a kijel6lt nyirasi
terlileten szabadon mozog.

B Ateruletet egy, a dokkolo allomashoz csatla-
kozé hataroldvezeték hatarozza meg.

B Az akkumulator feltéltéséhez a Robolinho a
kabel mentén a dokkolo allomashoz megy.

B Nyirashoz a gyarté nyirasi programokat te-
lepitett, melyek tartalmazzak a fellleti és a
szélnyirasi funkcidkat is. Ezek a fiinyird pro-
gramok modosithatok.

B Akések kiulonleges elrendezésének készon-
hetéen a levagott fuvet a gép nem gyiijti
0ssze, hanem mulcsozza, ill. tragyazza a gy-
epet, igy a levagott fii a gyepen marad.

ERZEKELOK
A Robolinho kulénféle biztonsagi érzékelékkel (9)
van felszerelve.

Emel6 érzékeld

B Ha lizemelés kdzben a Robolinho burkolatat
megemeli akkor az érzékel6 2 masodpercen
belul leallitja a kést és kikapcsolja a mozgato
meghajtasat.

UtkdzésérzékelSk és akadalyfelismerés

B A Robolinho olyan érzékel6kkel van fels-
zerelve, melyek akadalyhoz éréskor gondo-
skodnak a haladasi irany megvaltoztatasarol.
Akadalyba utkdzéskor a készllék felsé része
(9-1) kissé eltolodik. Ekkor az érzékel6 irany-
valtasra utasitja a gépet.

Menetirany szerinti délésszogmeéro

B 35%-ot meghaladé emelkedd vagy lejté ese-
tén a Robolinho a d6lésszogmeéré altal lekap-
csolodik.

Oldald6lésszog-érzékel6

B 35%-ot meghaladé oldal iranya déléskor a
Robolinho -t az oldaldélésszdg-érzékeld le-
kapcsolja.

Eso6érzékeld

B A Robolinho eséérzékelbvel van felszerelve,
amely es6 esetén megszakitia a nyirasi
folyamatot, és gondoskodik arrél, hogy a
Robolinho visszamenjen a bazisallomasra.

A Robolinho egy biztonsagi érzékel6 al-
ﬂ tali kikapcsolast kévetéen nem indul au-
tomatikusan Ujra. Az Ujrainditdshoz a hi-
bat a tébbfunkciés gomb lenyomasaval
nyugtazni kell, és el kell haritani.

TRANSZFORMATOR

A dokkol6 allomas szamara a transzformator szol-
galtatja az aramot.

FIGYELMEZTETES!
Fréccsend viz okozta karosodas

A transzformatort egy szaraz, froccsend
viztél védett helyre kell telepiteni.

Az elektromos csatlakoztatasnal ajanlott
olyan Fl-relé bekotése, amelynek névle-
ges arameértéke <30mA!

SZERELES

Az itt leirt sorrendet kotelezéen be kell
tartani

c FIGYELEM!
sérulésveszély!

Munkavégzés kozben (Ugyeljen arra,
hogy biztonsagosan alljon!

Viseljen munka- és védéruhazatot!

B A dokkol6 allomas az alacsonyfesziltségi
kabellel csatlakozik az aramellatashoz (tran-
szformator) (6).

B A dokkolé allomas egy vezérl6 jelet general,
amit a hatarolévezetékre kuld ki.

62

Robolinho3000



Szerelés

AL:KO

B A bazisallomason két toltékapcsolat talal-
hatd, amelyek a tolt6kapcsolatokra (11-1) cs-
atlakoznak a Robolinho-n (11-2), amint az
elérte a bazisallomast.

B A bazisallomason talalhatdé a [HOME-gomb]
(1-9). Ennek a gombnak a lenyomasakor a
Robolinho® 3000 azonnal felhagy az aktualis
tevékenységével, és 6nalléan visszamegy a
dokkol6 allomasra.

Dokkolé6 allomas felallitasa

1 A dokkol6 allomast (4-2) a kert es6tdl védett
arnyékos sik tertletére (5) helyezze és rog-
zitse fllkampokkal (4-1). A megadott mérete-
ket (12) tartsa be.

Hatarolovezeték

A hatarolévezetéket a fllkampokkal kell régziteni.
Amennyiben a készllékkel szallitott hataroldka-
bel nem lenne elég a fiifelllethez, az AL-KO ke-
reskeddnél, technikusnal vagy a szervizpartneré-
nél beszerezhet6é a megfelelé hosszabbité kabel.

B Tavolitsa el a hatarolékabel (6-2) szigetelé-
sét 10 mm hosszan és csatlakoztassa a dok-
kold allomas (6-1) oldalan és az abrazolt (8)
modon fektesse le, kdzben figyeljen a mega-
dott tavolsagokra,

B Ahatarolovezeték sériilésének elkerulése ér-
dekében a lefektetésekor ligyeljen arra, hogy
az mindenhol kézvetlendl a féldon fekidjon.

B Azokon a helyeken, ahol a hatarolévezeték
nem fekszik kdzvetlenil a foldon, ott tovabbi
fikampdkkal biztositsa

FIGYELMEZTETES!
A hatarolovezeték karosodasa

A telepitett hatarolovezeték kdzelében
ne végezzen gyepszellbztetést.

Vezetékrahagyas

Annak érdekében, hogy a nyirasi terulet kial-
akitasa utan vagy a nyirasi terilet bévitésekor
a dokkol6 allomas eltolhatd legyen, egyenlé ta-
volsagokban tartalékvezetéket (12-1) kel besze-
relni a hatarolévezetékbe. Ehhez hurkoljon koriil a
hatarolévezetékkel egy fllkampot és kerlilje meg
visszafelé az el6z6 fllkampdt, majd a vezetéket az
abranak megfeleléen vezesse tovabb és rogzitse
még egy flilkampoéval.

0O A vezetékrahagyasok szamat sajat belatasa

szerint hatarozza meg.

Lehetséges lefektetési médok

A hatarolovezeték elhelyezheté a gyepen (8-1)
csakugy, mint 10 cm-rel a gyep alatt (8-2). A gyep
ala telepitést bizza szakemberre.

[0 Sziikség esetén a két moédszer kombinal-
haté.

Akadalyok korbekeritése vezetékkel

Akadalyok kortli fektetéskor a rajz (12) szerinti ta-
volsagokat tartsa be.

A kabelek kozotti 0 cm tavolsag esetén ramehet-
nek a kabelre. A legtdbb esetben ez a legjobb me-
goldas.

A legalabb 30 cm tavolsag folétt a Robolinho a
tavolsagot utként érzékeli és kikeruli az akadalyt.
A hatarolévezeték atvezetésekben (12-4) torténé
fektetésekor a Robolinho tékéletes miikodése ér-
dekében be kell tartani a rajzon (12) megadott leg-
kisebb tavolsagokat az akadalyoktdl és a legki-
sebb atvezetési szélességeket.

A hatarolévezetékek keresztezédése
Uzemzavart okoz, mivel itt a belsé és
kils6 oldalak felcserélédnek.

Hatarolovezeték csatlakoztatasa a dokkolé
allomashoz

1 A hatarolévezeték (6-2) fektetése utan szi-
getelést eltavolitani és rugds csatlakozé du-
goval ésszekapcsolni.

Alacsony fesziiltségii vezeték csatlakozta-
tasa a transzformatorhoz

1 A csavarokat csavarhuzéval (6-3) oldani és
a kisfesziiltségli vezetéket a transzformator-
hoz (6-5) csatlakoztatni.

O A vezetékeket tetszés szerint csatlakoz-
tathatja, nem kell a polaritasra tgyelni.

2 A ftranszformator halézati csatlakozdjat a
halézati dugaljba (6-4) dugni.

Dokkol6 allomas nyitasa

A fedél (7-3) a LED-kijelz6k hibakereséséhez
(hiba esetén) kinyithato.

Csatlakozas ellenérzése

A vezetékek csatlakoztatasa utan a LED-eknek
(7-1) és (7-2) vilagitaniuk kell. Amennyiben a
LED-ek nem vilagitanak, huzza ki a halézati csat-
lakozot, és ellenérizzen minden csatlakozast és
vezetéket, hogy megfeleléen illeszkedik-e, vagy
nem sérllt-e.

Sarga LED (7-1)
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B Vilagit, ha a dokkolé allomas csatlakozik a

Szerelés

transzformatorhoz, és a transzformator aram
alatt van.

B 3 Robolinho téltésekor villog.
Z4ld LED (7-2)
B Vilagit, ha a hatarolovezeték lefektetése és a

hurok megfelel6.

B Villog, majd kialszik, ha a hataroléveze-

ték-hurok nem megfeleld.

Az akkumulator ellenérzése az ENSZ-
kézikonyv szerint tortént. Emiatt ku-
I6nall6 alkatrészként vagy a készulékbe
beépitve a nemzeti és nemzetkézi ves-
zélyességi aruosztalyba van sorolva.
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KEZELOPANEL

1 A [HOME gomb] lenyomasakor megszakad
az aktualis flinyirasi mivelet. A Robolinho
visszaall a dokkol6 allomasra. A Robolinho
masnap a kdvetkezé nyirasi terllettel kezd.

2 Az [LCD-kijelz8] az aktualis allapotot vagy a
kivalasztott menit mutatja.

3 A [STOP gomb] megnyomasakor a Ro-
bolinho és a kések 2 masodpercen bellil
leallnak.

4 A[Fel- és lefelé nyilgomb] a meniben vald
navigaciot és az értékek médositasat teszi
lehetévé.

PIN- ES PUK-KOD

B A PIN- és PUK-kédot illetéktelenek eldl el-
zarva tartsa.

B A PIN-kédot a tulajdonos megvaltoztathatja.

B A PUK-kdd a kdvetkezd internet oldalon tor-
ténd regisztralassal biztosithaté:

0O http://robolinho.al-ko.com

B  Ha haromszor hibdsan adja meg a PIN-
kodot, meg kell adnia a PUK-kodot.

B A PUK-kéd tobbszori hibas megadasa ese-
tén varni kell 24 érat az ujbdli bevitelig.

UZEMBE HELYEZES

FIGYELEM!

Hasznalata el6tt a Robolinho el6szor,
tedd az egységet a tolt6berendezés,
hogy téltse fel az akkumulatort!

Az Uzembe helyezés elinditdsa el6tt helyezze a
Robolinho -t a kitlizétt nyirasi tertleten (12-3) ki-
indulasi helyzetbe.

0 Ugyeljen a megadott tavolsagértékekre.

6 A [START/PAUSE gomb] lenyomasaval
elindithatja a Robolinho robotot, illetve
megszakithatja a mikodését. Vigyazat — A
gép kb. 2 perc utan 6nalléan elindul.

7 A [Jobb vagy bal oldali tdbbfunkciés gomb]
hasznalataval megerd&sitheti (kivalaszthatja)
vagy a visszavonhatja a parancsokat.

9 Az [ON/OFF gomb] lenyomasaval lehet a
Robolinho robotot be- és kikapcsolni.

10 A [Menlgomb] lenyomasakor megnyilik a
valasztémenu.

El6készités

Bekapcsolas

AL-KO Robolinho
Modell Robolinho 3000
Software # XXXXXX

Seriennummer XXXXXX

Allapotjelzés
1 A Robolinho t az [ ON/OFF-gomb ] (3-7)
megnyomasaval kapcsolja be.

O Az LCD-kijelz6n (3-1) ekkor az abrazolt
informéaciék jelennek meg.

Nyelv kivalasztasa

[ Nyelv kivalasztasa ]

Englisch
Német

L Jovahagy

A nyelvet csak az elsé Uzembe helyezéskor kell
kivalasztani.
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Uzembe helyezés

1 Akivant nyelvet a megfeleld [nyilbillentylikkel
kivalasztani] (3-3).
2 A [Multifunkciés gombbal] (3-5) jovahagyni.
O A jovahagyast kévetben az LCD-kijelz6n
(3-1) [Bejelentkezés PIN bevitele] jelenik
meg.

PIN koéd
Gyari PIN-kodot bevinni
A gyari PIN-kodot csak az elsé Uzembe helyezés-

kor kell beadni. A PIN-kéd gyarilag [ 0000 ] -ra van
beallitva.

[ Bejelentkezés ]

PIN-k6d megadasa
*kkk

1 A megfeleld [nyilgombokkal] (3-3) kivalasz-
tani a kivant szamokat és minden esetben a
[Multifunkciés billenty(vel] (3-6) jévahagyni.

2 A kovetkezd harom szammal hasonléan jar-
jonel.

O Ezutéan az LCD-kijelzén (3-1) a [PIN
megvaltoztatasa] beviteli mezé jelenik
meg.

PIN-kéd megvaltoztatasa

1 Adja meg az Uj PIN-kodot, majd ismételje
meg.

0O Ezutan az LCD-kijelz6n (3-1) a [Datum
beviteli mezd] jelenik meg.

Datum beallitasa vagy megvaltoztatasa

A datumot és az idét pontosan allitsa be, mert a
tovabbi programozas ezen alapszik.

<
[ Datumot bevinni ]
EEEE.HH.NN
2013.06.13
Tovabb
J

1 A megfeleld [nyilgombokkal] (3-3) kivalasz-
tani a kivant szamokat és minden esetben a
[Multifunkcios billentytivel] (3-5) jévahagyni.
0 Jovahagyas utan az LCD-kijelzén (3-1)

az [id6 beviteli mezd] jelenik meg.

utols6 szamjegyeket kell megadni, az
elsé két helyiérték 20XX mar elére meg
van adva.

ﬂ Minden évmegadaskor (EEEE) csak az

Idépont beallitasa vagy valtoztatasa

[ Adja meg az id6t |
24 6ras formatum
7:00

Mégse Tovabb )

1 A megfelel6 [nyilgombokkal] (3-3) kivalasz-
tani a kivant szamokat és minden esetben a
[Multifunkcios billentyiivel] (3-5) jévahagyni.
0 Ezutan az LCD-kijelz6ben (3-1) megjele-

nik a [Nem kalibralt] allapotmezé.

Kalibralas
Kalibralashoz a Robolinho -t megfeleléen felalli-
tani (12-3).

13.06.2013 12:15 )
I Figyelmeztetés !
Indul a gép

Toltottségi allapot 80%

J
1 A[START-gomb] (3-4) megnyomasa utan el-
indul az automatikus kalibralasi folyamat.
O AzLCD-kijelzbben (3-1) a [meghajtas in-
dul] figyelmeztetés villog.
FIGYELEM!
A [START gomb] lenyomasa utan a
gép miikodésbe lép.
Ne nyuljon a forgé alkatrészekhez.

Kalibralasi miivelet

A Robolinho a jeler6sség meghatarozasahoz
elébb a hatarolévezeték mentén egyenesen ha-
lad, majd a dokkol6 allomashoz. A Robolinho ak-
kumulatora feltolt.
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érve meg kell allnia. Ha a dokkol6 al-
lomasba éréskor a Robolinho nem talalja
az érintkez6ket akkor a hataroloveze-
téken tovabb halad, amig az érintke-
z6ket nem talalja meg vagy a mivelet
meg nem szakad.

ﬂ A Robolinho -nak a dokkolé allomasba

Kijelzés a kalibraciés menet utan

A kalibralas utan megjelenik a gyarto altal bealli-

tott nyirasi ablak.

O A nyirasi program aktiv, az akkumulator tél-
t6dik.

Az Gizembe helyezés lezarasa utan a Robolinho a

gyarilag el6re beallitott nyirasi idékkel nyir tovabbi

programozas nélkul.

A gyari beallitasi nyirasi idék a kdvetkezdk: H — P:

07:00 - 10:00 6ra és hé- pé: 17:00 -t8l 19:00 oraig.

B Vegye figyelembe az lizemeltetési idére vo-
natkozé nemzeti rendelkezéseket!

A fomenii attekintése
A kovetkez6 menlpontok valaszthatok:

Heti program

Programok Belépési pontok

Prgglr’aminfor-
macié

Id6épont

Datum
Beallitasok
PIN-kéd
Billentylilhangok

Beallitasok

Fémenu Es6érzékel6

Szegélynyiras
Kijelzd kontraszt
Uj kalibralas
Gyari beallitasok
Hardware

Software

Informaciok Programinfor-
macio
Uzemzavarok

B Menltgombot [3-8] mikodtetni a fémenl
megnyitasahoz.

B A kivant programpontot kivalasztani a [nyil-
billentyikkel] (3-3) és a [jobb oldali multifunk-
cios gombbal] (3-5) jovahagyni.

B Minden menu elhagyhaté a [3-8] mentigomb-
bal.

Programmenii

B Heti program beallitasa.

B Programinformaciok, példaul nyirasi program
megtekintése.

Heti program beallitasa

[ Heti program ]
*Minden nap [X]
Hétf6 [X]

Vissza Modosit
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A hetiprogramban allitjuk be a hét azon napjait és
az idépontokat, amikor a Robolinho -nak énalléan

Uzembe helyezés

nyirnia kell.

Az 1. menlpontban [Minden
Robolinho minden nap a beallitott id6kben

nyir.

O Az [X]jel a hét éppen aktualis napjat jel-

oli.

Meniipontok [minden nap]

1.

2.

multifunciés gombbal] (3-5).

B A 2. menipontban [heti nap] a Robolinho a
beallitott napon a beallitott id6kben nyir.

1. A megfelel6é [nyilbillentylvel] (3-3) kivalasz-

a tani a kivant menupontot és a [jobb multifunk-

ciés gombbal] jévahagyni.

O Ellendrizze a fiinyiras eredményét és ad-

dig nyirjon fiivet, amig a kivant, polt gy-
epet nem kapja.

A [Minden nap] menupontot kivalasztani a megfelelé [nyilbillentylvel] (3-3) és jovahagyni a [jobb

[Nyilbillenty(t] (3-3) lefelé nyomni, amig a [valtoztatni] aktiv nem lesz.
3. A kivant menupontot a megfeleld [nyilbillentylvel] (3-3) kivalasztani és a [jobb multifunkcids billen-
tyGvel] (3-5) jovahagyni.

Jelmagyarazat
(1) Menipont Minden nap
(2) Menipont A hét napja
3) [ Nyirasi idészak kikapcsolasa
[R] A Robolinho a hatarolévezeték mentén attdl jobbra

(4)

()

(6)

Szegélynyiras

M]

Kezdés idépontja
Befejezés idépontja

[0-9]

Meghatarozott belépési pont
[?]

Automatikus belépési pont

Belépési pontok beallitasa

[ Fémeni 1
* Program

Bedllitasok
Vissza  Jovahagyas

nyir. A szegélyek nyirasa utan a Robolinho a kijeldlt
fellletet tovabb nyirja.

Normal nyiras

A Robolinho az elére kivalasztott idében elindul a dok-
kold allomastdl nyirni.

A Robolinho az elére kivalasztott idében visszatér a
dokkol6 allomashoz.

A Robolinho az elére kivalasztott idében elindul nyirni
a kivalasztott belépési ponttdl.

A belépési pontok cseréje automatikusan torténik
(ajanlott beallitas).

Belépési pontok lekérdezése

[ Program 1
Heti program

* Belépési pontok

Vissza  Jovahagyas

[ Belépési pontok 1]
» * X1 pont helye [020m]

X2 pont helye [075m]
Vissza  Jovahagyas

1. A[Felfelé nyilgomb] vagy a [Lefelé nyilgomb]
hasznalataval lépkedjen a [Programok] me-
nupontban, amig a csillagjel meg nem jelenik
a menupont el6tt.

2. A [jobb oldali tébbfunkciés gomb] megn-
yomasaval erésitse meg a beallitast.

1. A[Felfelé nyilgomb] vagy a [Lefelé nyilgomb]
hasznalataval |épkedjen a [Belépési pontok]
menUlpontban, amig a csillagjel meg nem je-
lenik a menupont el6tt.

2. A [jobb oldali tébbfunkciés gomb] megn-
yomasaval erésitse meg a beallitast.
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3. A[Felfelé nyilgomb] vagy a [Lefelé nyilgomb]
hasznalataval 1épkedjen az [X* pont] meni-
pontban, amig a csillagjel meg nem jelenik a
mentpont el6tt.

4. Pontok eltavolitasa, illetve tovabbi belépési
pontok beallitasa.

5. A [jobb oldali tébbfunkciés gomb] megn-
yomasaval erésitse meg a beallitast.

6. A [Menl gomb] ismételt lenyomasaval Iéphet
vissza a fémenube.

B Szokvanyos esetben az els6 belé-
ﬂ pési pont mindig 1 m tavolsagban,
jobbra talalhaté a dokkol6 allomas-

tél és nem modosithato.

B Tovabbi 9 belépési pont talalhato
egyenletesen elosztva a hatarolo-
vezeték teljes hosszan (az 1. szegé-
lynyiras vagy egy teljes menet utan).

B Ezek a belépési pontok moédositha-
tok és a nyirando terulet méretének
és jellegének fliggvényében progra-
mozhatok.

Belépési pontok lekérdezése

1. A [START/PAUSE gomb] lenyomasaval in-
ditsa el a folyamatot.

O Kévesse a kijelzén megjelend utasitaso-
kat. [Belépési pontok lekérdezése]

2. Allitsa be az X. belépési pontot.

3. Pozicio: Az Y értéket a [jobb oldali tébbfunk-
ciés gombbal] allitsa be.

B A belépési pont bedllitasa nem tor-
ﬂ ténik meg.

B A készilék megallapitia a hurok
hosszat, és a belépési pontokat an-
nak teljesen hosszan, egyenletesen
osztja el.

B A belépési pontokat manualisan le-
het médositani.

Beallitas menii

Datum, id6pont, nyelv és uj kalibralas bedllitasa,

lasd Gizembe helyezés.

Billentyiihangok be- vagy kikapcsolasa

1. [BillentyGhangok] kivalasztasa.

2. A [jobb multifunkciés gombbal] (3-5) jovaha-
gyni.

3. Billentylihangokat a [jobb multifunkciés billen-
tylivel] (3-5) bekapcsolni vagy kikapcsolni.

4. A megdfelel§ kivalasztast a [Menli-gombbal]
(3-8) jovahagyni.

Eséérzékel6 be- vagy kikapcsolasa

1. Az alpontban valassza ki az [Es6érzékeld]
beallitasokat.

2. Er6sitse meg a [jobb oldali tébbfunkcios
gombbal].

3. Az esb6érzékel6t a [jobb oldali tébbfunkcios
gombbal] kapcsolhatja be vagy ki.

4. A megfelel6 kivalasztast erésitse meg a
[Menl gombbal], majd Iépjen vissza a fémen-
Ube.

Eso6érzékel6 késleltetésének beallitasa

1. Az alpontban valassza ki az [Es&éérzékeld
késleltetése] beallitasokat.

2. Er6sitse meg a [jobb oldali tébbfunkcios
gombbal].

3. Adja meg az [Es6érzékelb késleltetése] beal-
litast.

4. A megfelel6 kivalasztast ersitse meg a
[Menl gombbal], majd Iépjen vissza a fémen-
Ube.

Az [Esbérzékelé késleltetése] funk-

ﬂ ciénak az a célja, hogy es6 esetén, mi-
utan a Robolinho® 3000 beallt a dokkold
allomasba, késleltetés utan Gjbdl elindul-
jon.

Kijelz6 fényerejének modositasa

1 [Displaykontraszt] kivalasztasa.

2 [Displaykontrasztot] [nyilbillentylvel] (3-3)
beallitani és a [jobb multifunkciés gombbal]
(3-5) jovahagyni.

3 Megfelel6 kivalasztast a [Menligombbal]
(3-8) jovahagyni és visszatérés a fémeniibe.

Gyari bedllitas visszaallitasa

1 [Gyari bedllitas] kivalasztasa.

2 Adjamegismét a PIN-kodot és erdsitse meg.

3 Megfelelé kivalasztast a [Menligombbal]
(3-8) jovahagyni és visszatérés a fémenube.

Informacioés menii

Az informaciés menl a szoftverallapot, a hardver-
allapot, az aktudlis beallitasok (programinfo) és
lizemzavarok behivasat szolgalja. Ebben a men-
Uben nem lehet a bedllitdsokon modositani.
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Uzemzavarok

A datum, id6épont és hibakédok hibalizenetekkel
egylttes megjelenitése. Az izembe helyezés 6ta
keletkezett valamennyi hibalzenet listazasa.

A Robolinho inditasa

1. Kapcsolja be a Robolinho robotot az [ON/OFF
gomb] lenyomasaval.

2. Adja meg a PIN-kédot.

O A PIN-kéd megadéasa utan a [Kovet-
kez6 miikédési id6szak] informacié jele-
nik meg. A Robolinho most mar készen
all a flinyirasra.

A Robolinho automatikusan elindul a kdvet-
kez6 nyirasi id6szak kezdetekor.

A [START/PAUSE gomb] lenyomasaval a
flinyiras azonnal elindithato.

O A [Figyelem Miikbdés indul] felirat villog,
és megszolal egy figyelmeztetd jelzés.

Hibaiizenet esetén

1. Valassza le a transzformatort az elektromos
halézatrol.

2. Javitsa meg a vezetéket.

3. Csatlakoztassa Ujra a transzformatort az elek-
tromos halézathoz.

Flinyiré izemmoéd

Flinyirasi tippek

B Vagasi magassag azonosan 3 - 6 cm marad,
a fl magassaganak felénél tébbet ne nyiras-
son le.

B A nyirasi id6t ennek megfeleléen allitsa be.

B Ha a motor fordulatszama a fi magas-
saga miatt észrevehetéen csokken, novelje
a vagasi magassagot, és tobbszor ismételje
meg a flinyirast.

A Robolinho teljesitéképességének tel-
jes kihasznalasa érdekében az javasol-
juk, hogy a robotot hiivés napokon és
éjszaka Uzemeltesse.

VESZELY!
Vagokés miatti sériilésveszély
B Minden karbantartasi és apolasi fel-

adat elétt kapcsolja ki a flnyirérobo-
tot az [ON/OFF gombbal].

B A dokkol6 allomas transzforma-
toranak levalasztasa a halozatrdl.

B A forgd és/vagy vagé alkatrészek
karbantartasahoz és &apolasahoz
mindig vegyen fel véddékesztyiit.

Vagasi magassag beallitasa

Fedél felnyitasa

A (2-6) helyzetben hlzni.

Nyirasi magassagot beallitani (10)

1 Kart felhajtani és negyed fordulattal az éra-
mutato jarasaval megegyez6 iranyba elfordi-
tani [zarszimbolum nyitval.

0 A vagasi magassag beadllitasa ekkor el-
végezheté.

2 Kart felhizni.

O A vagasi magassag magasabb lesz.

3 Kart lefelé nyomni.

O A vagasi magassag alacsonyabb lesz.

4 Veégezetul afogantyut az éramutato jarasaval

ellentétes iranyban [Lakatjel zarva] forgassa
el és kattintsa be.

0 Avagasi magassag beallitasa ekkor rég-
zdl.

5 Kart lehajtani és fedelet (2-6) zarni.

A vagasi magassag 3 - 6 cm flimagas-
sagban mozog. A magassag 6tszor allit-
haté 5 mm lépésenként.

Akkumulator

A beépitett akkumulator gyarilag részlegesen
fel van toltve. Normallizemben a Robolinho
akkumulatora rendszeresen feltoltédik.

B 0 % akkumulatortdltés esetén a Robolinho
onalléan a dokkol6 allomashoz megy és felt-
Olti az akkumulatort.

O A toltédés megszakitasa nem karositja
az akkumulatort.

B A dokkolo éllomas ellen6rzéelektronikaval
van ellatva. A t6ltési miveletet 100 % toltott-
ség elérésekor ez fejezi be automatikusan.

B Az akkumulator allapota megjelenik a kijel-
z6n.
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Uzembe helyezés

AL:KO

Figyeljen arra, hogy a dokkold allomastol-
téérintkezdi (10-1) megfeleléen érintkezze-
nek a Robolinho érintkezé fellileteivel (10-2).

A feltoltéskori h6mérséklettartomanynak 0 és
40 °C kozott kell lennie.

45 °C hémérséklet folott a beépitett bizton-
sagi kapcsolas megakadalyozza az akkumu-
lator toltését. Ezaltal elkerllhetd az akkumu-
lator tdnkremenetele.

Ha az akkumulator Gizemideje a teljes feltol-
tés ellenére jelentésen csdkken, akkor az ak-
kumulatort egy AL-KO kereskedd, technikus
vagy szervizpartner bevonasaval uj, eredeti
akkumulatorra kell kicserélni.

Ha az éregedés vagy a hosszu tarolas kdvet-
keztében az akkumulator toltéttségi szintje a
gyarto altal meghatarozott minimalis szint ala
esik, akkor azt mar nem lehet Ujra feltolteni.
Az akkumulatort és a felluigyeleti elektronikat
az AL-KO kereskedével, technikussal vagy
szervizpartnerrel ellendriztetni és adott eset-
ben kicseréltetni.

Az akkumulator allapota megjelenik a kijel-
z6n. Az akkumulator allapotat kb. 3 honap
utan ellenérizni. Ehhez a Robolinho -t bekap-
csolni és leolvasni az akkuallapotot. Sziikség
esetén allitsa a dokkol6 allomasra a feltoltés-
hez.

Abban az esetben, folyik az elektrolit kell
Obliteni vizzel / semlegesité. Ha szembe jut,
ezért orvoshoz kell fordulni.

Az akkumulator ellenérzése az ENSZ-
kézikonyv szerint tortént. Emiatt k-
16nall6 alkatrészként vagy a készulékbe
beépitve a nemzeti és nemzetkozi ves-
zélyességi aruosztalyba van sorolva.

KARBANTARTAS ES APOLAS

FIGYELEM!

Miel6tt barmilyen karbantartasi STOP
gombot!

VESZELY!

Vagokés miatti sériilésveszély
Szallitdés kézben a késtanyért mindig
magatol elfelé tartsa.

A Robolinho-t és a dokkol6 allomast rendsze-
resen ellendrizni sérulések szempontjabol

A sérllt alkatrészeket és akkumulatorokat
az AL-KO kereskedével, technikussal vagy
szervizpartnerrel kicseréltetni / karbantartatni

Szallitas

Robolinho -t csak a burkolatnal megfogni.
Robolinho -t a [ STOP-gombbal ] (3-2) me-
gallitani.

Robolinho -t az [ ON/OFF-gombbal ] (3-7) ki-
kapcsolni.

VESZELY!

Vagokés miatti sériilésveszély
Szallitas kézben a késtanyért mindig
magatol elfelé tartsa.

Tisztitas

VESZELY!

Vagokés miatti sériilésveszély
Szallitds kézben a késtanyért mindig
magatol elfelé tartsa.

A flinyirérobotot hetente egyszer kézi sepri-

vel vagy ruhaval alaposan megtisztitani.

O A nem eltavolitott szennyez6dések befo-
lyasolhatjak a miikédést.

Hetente egyszer ellendrizni a vagokés (13-6)

sériléseit.
Elektromos részek/elektronika sé-
riilése a nem megfelel6 tisztitas miatt
A flinyirérobotot ne tisztitsa magas
nyomasu tisztitoval vagy folyo viz
alatt . A behatol6 viz a kapcsol6, az ak-
kumulator, a motorok és a panelek karo-
sodasat okozhatja.

Csatlakozasok ellendrzése

1

A flnyirérobot érintkezd felileteit (11-1)
szennyez8dés esetén ruhaval tisztitsa.

ﬂ A csatlakozasi fellleten lathatd égési

nyomok hibas toltési csatlakozasra

utalnak.
O A dokkolo éallomason levé rugokat
kifelé hajlitani (11-1).

Alvaz tisztitasa

1

Flgyujtét (13-5) és a vezetést (13-7) alapo-
san tisztitsa meg kézi sepriivel vagy ruhaval.
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Karbantartas és apolas

Kerekek szabad mozgasanak ellenérzése
1 Hetente egy alkalommal alaposan tisztitsa
meg a gorgék (13-1) kdrnyezetét kézi sepri-
vel vagy ruhaval.
2 Ellen6rizze a szabad futast és a gorgék
(13-1) kormanyozhatésagat.
O Ha a goérgbk (13-1) nem mozognak sz-
abadon, akkor azokat mozgathatéva kell
tenni vagy ki kell cseréini.

Dokkol6 allomas ellenérzése

1 Huzza ki a transzformator halézati csatlako-
zdéjat a dugaljbol.

2 A dokkold allomason levé érintkezdk (11-1)
szennyezettségét ellendrizni és adott eset-
ben ruhaval megtisztitani.

3 Acsatlakozasi pontokat nyomja a dokkol6 al-
lomas felé, majd engedje el.

0 A csatlakozasi pontoknak vissza kell
ugraniuk a kiindulasi helyzetiikbe.

Ha az érintkez6k nem ugranak vissza

ﬂ a kiindulasi helyzetiikbe, akkor ellenériz-
tetni kell azokat az AL-KO kereskeddvel,
technikussal vagy a szervizpartnerrel és
karban kell tartatni velik.

Dokkol6 allomas ellenérzése

Tarolas el6tt (télen) a Mahroboters kovetkezd
pontokat kell figyelembe venni:

B Teljesen toltse fel az akkumulatort.

B Off finyird.

B Clean flnyiro.

A sérllt vagokeés.

B Flnyird Térolja szaraz, fagymentes helyiség-
ben.

JAVITAS
Javitasi munkakat csak kompetens szakizemek
vagy a mi AL-KO szervizeink végezhetnek.

Javitasi munkakat csak eredeti pétalkatrészek fel-
hasznalasaval javithatja.

Vagokés cseréje
1 Flnyirérobotot kikapcsolni (3-7).
2 Fektesse a flinyirérobotot a késekkel felfelé.

3 Oldja meg a csavarokat SW 5,5 csavarkulcc-
sal.

4 Huzza ki a vagokést (13-6) a késfészekbdl.

5 A vagokés helyét egy puha kefével tisztitsa
meg.

6 Helyezze be az Uj késeket, és rogzitse azokat

a csavarokkal.

O Atérzékést altalaban nem kell kicseréini.
Makacs, kefével nem eltavolithaté szennyezédé-
sek esetében a késtanyért (13-3) ki kell cserélni,
mivel a kiegyensulyozatlansag erés kopast és
mikodési zavarokat okozhat.

Nem szakszerii javitas miatti karok!
Az elgorbllt vagokéseket nem szabad
kiegyenesiteni.
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Hibaelharitas

HIBAELHARITAS

Altalanos

Hibaiizenet

Alacsony az akku-
toltottseg

Hibas PIN-kod

A nyirasi felllet
egyenetlen

A robot rossz id6-
pontban nyirja a
fivet

A robot vibral

Lehetséges okok

A hatarolovezeték hibas,

a robot nem talalja a dokkolo allomast.

Az akkumulator elhasznalddott.

A toltéelektronika hibas.

A robot nem csatlakozik a toltécsatla-
kozéhoz.

Téves PIN-kédot adott meg.

A robot munkaideje tal révid.
Tudl nagy a lenyirandé fellilet.
A vagasi magassag nem elég nagy a

magas fiihoz.

A kések életlenek.

A fli megakadalyozza vagy megnehe-
ziti a vagoékéstanyér vagy a motor ten-
gelyének a forgasat.

A robot 6rajat vagy a fiinyiras kezdési
és befejezési idejét be kell allitani.

Kiegyensulyozatlan a vagokés vagy
annak meghajtasa.

Megoldas

Ellenérizze, hogy nem szakadt-e meg
valahol a hatarolovezeték, adott eset-
ben egy AL-KO szervizpartnerrel
méresse be.

Az akkumulator élettartama lejart. Az
akkumulatort egy AL-KO szervizpart-
nerrel Ujittassa fel.

Ellenériztesse a toltéelektronikat egy
AL-KO szervizpartnerrel.

B Helyezze a robotot a dokkolo al-
lomasra, és ellenérizze, hogy a tol-
técsatlakozok illeszkednek-e.

B A tolt6csatlakozokat ellendriztesse
és Ujittassa fel egy AL-KO szerviz-
partnerrel.

Adja meg a helyes PIN-kédot. Harom
probalkozas lehetséges, ezt kdvetéen
a PUK-kodot kell megadnia.

Allitson be hosszabb munkaidét.
Csokkentse le a lenyirando fellletet.

Allitsa a vagasi magassagot magasab-
bra, majd a fokozatonként cskkentve
allitsa a kivant magassagra.

Cserélje ki a késeket vagy éleztesse
meg azokat egy AL-KO szervizpartner-
rel; Uj csavarokkal helyezze vissza.

Tavolitsa el a flivet, és ellenérizze,
hogy a vagékéstanyér szabadon fo-
rog-e.

Allitsa be az orat.

Ellenérizze és tisztitsa meg a vagokést
vagy a vagokéstanyért, adott esetben
cserélje ki.
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Hibaelharitas

Hibakédok

Hibaiizenet

CNOO1: Tilt sen-
sor

CNO0O2: Lift sen-
sor

CNO0O05: Bumper
deflected

CNOO7: No loop
signal

CNO017: Cal: si-
gnal weak

CNOO08: Loop si-
gnal weak

CNO010: Bad posi-
tion

CNO11: Escaped
robot

CNO012: Cal: no
loop

CNO015: Cal: outs-
ide

CNO018: Cal: Colli-
sion

CNO038: Battery

Lehetséges okok

B  Max. doélésszognél na-
gyobb délésszdg
B A robotot szallitottak.

B A lejt6/emelked6 tal me-
redek.

A burkolat felemelés vagy
egy idegen targy miatt felfelé
mozdult.

A robot rafutott egy akada-
lyra, és nem tudja magat kis-
zabaditani (Utkdzés a dok-
kold allomas kdzelében).

Nincs hurokjel.
Hiba a kalibralas soran, hu-
rokjel tul gyenge.

Gyenge hurokjel.

A robot a hurkon kivdl van.

A robot elhagyta a le-
nyirando teruletet.

Hiba lépett fel a kalibralas
soran, a robot nem taldlja a
hurkot.

Hiba tortént a kalibralas
soran, utkdzés.

Akkumulator lemertilt.

A hatarolovezeték hibas, a
robot nem talélja a dokkolo
allomast.

Megoldas

Allitsa a robotot vizszintes felilletre és nyugtazza
a hibat.

Tavolitsa el az idegen targyat.

B Ellenérizze a dokkolo allomas tapellatasat.

B Ellendrizze a hurkot (hatarolovezetéket).

B Huzza ki, majd dugja vissza a transzformatort.

B Ellenérizze a dokkolé allomas tapellatasat.

B Ellendrizze a hurkot (hatarolovezetéket). El6-
fordulhat, hogy tul mélyen van a fold alatt.

B Huzza ki, majd dugja vissza a transzformatort.

B Helyezze a robotot a lenyirando teriletre.

B A hurok keresztezddik.

Ellenérizze a hurok fekvését (kanyarok, akada-

lyok, stb.).

B Helyezze a robotot a hurokra merdlegesen,

a robotnak képesnek kell lennie athaladnia a
hurkon.

Ellenérizze a dokkol6 allomas tapellatasat.
Ellendrizze a hurkot (hatarolévezetéket).
Huzza ki, majd dugja vissza a transzformatort.
A hurokvezeték keresztezddik.

Tavolitsa el az akadalyt.

Ellenérizze, hogy a dokkol6 allomast nem
akadalyozza-e valami.

Ellenérizze a dokkolé allomas csatlakozasait.
Tul hosszu a hurok, tul sok benne a sziget.
A robot elakadt.

Ellenérizze, hogy nem szakadt-e meg valahol a
hatarolévezeték, adott esetben egy AL-KO szer-
vizpartnerrel méresse be.
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Hibaelharitas

AL:KO

Hibaiizenet

CNO099: Recov es-
cape

CN104: Battery
over heating

CN110: Blade mo-
tor over heating

CN119: R-Bumper
deflected
CN120: L-Bumper
deflected

CN128: Recov Im-
possible

CN129: Blocked
WL

CN130: Blocked
WR

Lehetséges okok

Az akkumulator elhasz-
nalodott.

A toltéelektronika hibas.

A robot nem csatlakozik a
téltécsatlakozéhoz.

Az automatikus hibaharitas
nem lehetséges.

A robot a hurkon kivil van.

Az akkumulator tulmelege-
dett. Az akkumulator hémér-
séklete 60 °C folott van, a
kistlés nem lehetséges.

Talmelegedett a finyirémo-
tor, a hémérséklete > 80 °C.

A robot rahajtott egy aka-
dalyra, és biztonsagi okok-
bdl nem tudja kiszabaditani
magat, példaul a dokkolé al-
lomas kozelében Utkdzott.

Akadalyra futott vagy elha-
gyta a hurkot -> hatramenet
nem lehetséges, a robot
nem képes kiszabaditani
magat.

A bal kerékmotor blokkolt.

A jobb kerékmotor blokkolt.

Megoldas

Az akkumulator élettartama lejart. Az akkumulat-
ort egy AL-KO szervizpartnerrel Ujittassa fel.

Ellenériztesse a toltéelektronikat egy AL-KO
szervizpartnerrel.

B Helyezze a robotot a dokkolé allomasra, és
ellendrizze, hogy a téltécsatlakozok illeszked-
nek-e.

B A tolt6csatlakozokat ellenériztesse és Ujit-
tassa fel egy AL-KO szervizpartnerrel.

A hibat manualisan haritsa el.

Helyezze a robotot a dokkol6 allomasra.

A vészledllitast a felligyeleti elektronika ge-
neralja. A robotot ne helyezze a dokkol6 al-
lomasra. Kapcsolja ki a robotot, és hagyja leh(ini
az akkumulatort.

Kapcsolja ki a robotot, és hagyja leh(lni. Ha a je-
lenség ismételten jelentkezik, vizsgaltassa at a
robotot egy AL-KO szervizpartnerrel.

Szlintesse meg az akadalyt, és nyugtazza a hi-
balzenetet.

Tavolitsa el az akadalyt. Ellenérizze, hogy a bur-
kolat elmozdult-e.

Szlintesse meg a blokkolast.

Szlintesse meg a blokkolast.
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FUGGELEK

Garancia

A berendezés esetleges anyag- és gyartasi hibainak kikiszobdlése javitassal vagy alkatrészcserével
torténik a térvényben eldirt jotallasi idon belll. A jotallas lejaratanak hataridejét azon orszag jogrendszere
hatarozza meg, ahol berendezést megvasaroltak.

A garancia kizarolag akkor érvényes, ha: A garancia nem érvényes:

B betartja az ebben a kezelési Utmutatéban leirt- B dnkényes szerelési probalkozasok,
akat, B 6nkényes miiszaki modositasok,

W szakszerlien hasznalja a berendezest, B nem rendeltetésszerii hasznalat esetén.

B csak eredeti potalkatrészeket hasznal.

A garancia nem vonatkozik:

B 3 hasznalatbdl eredd festékhibakra,

B 3 kopo alkatrészekre, amelyek a potalkatrész-katalogusban be annak keretezve [xxx xxx (x)]

B belsd égésli motorokra (ezekre a mindenkori motorgyarté cég garanciara vonatkozoé rendelkezése
érvényes).

A garancia az els6 végfelhasznald vasarlasatél [ép életbe. Az id6pont meghatarozasakor a fizetési bi-
zonylaton szereplé datum a mérvadd. A garanciajeggyel és az eredeti fizetési bizonylattal forduljon a sz-
akkereskedéshez vagy a legkdzelebbi hivatalos ligyfélszolgalathoz. A vevé eladdval szembeni jogainak
torvényes érvényesitési lehetdségeit a jelen nyilatkozat nem befolyasolja.

EU megfelel6ségi nyilatkozat

Kijelentjlk, hogy ez a termék jelen allapotaban megfelel a harmonizalt EU-oranyelvekben, EU bizton-
sagi szabvanyokban és a termékre vonatkozé szabvanyokban megfogalmazott kévetelményeknek.

Termék Gyarto Meghatalmazott

Robot flinyiré AL-KO Kober GmbH Anton Eberle

Typ Hauptstralle 51 Ichenhauser Str. 14

Robolinho 3000 A-8742 Obdach D-89359 Kotz

Gyartasi szam EU-iranyelvek Harmonizalt szabvanyok

G 1501 500 2006/42/EG, 2004/108/EG EN 55014-1, EN 55014-2

2011/65/EU EN 61000-6-1, EN 61000-3-2

EN 61000-3-3

Obdach, 01.07.2013 EN 60335-1, prEN 60335-2-107

{is. |

Ing. Klaus Rainer, Managing Director
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Country
A

AUS
B/L
BG

CH

Cz

D

DK
EST/LT/LV
F

GB

H

HR

RUS
RUS

SK
SLO
SRB
TR
UA

Company

AL-KO KOBER Ges.m.b.H.
AL-KO INTERNATIONAL Pty. Ltd.
Eurogarden NV

Valerii S&M Group SJ

AL-KO KOBER AG

AL-KO KOBER Spol. S.R.0.
AL-KO GERATE GmbH

AL-KO GINGE A/S

SIA AL-KO KOBER

AL-KO S.A.S.

Rochford Garden Machinery Ltd.
AL-KO KFT

Brun.ko.-prom d.o.0.

AL-KO KOBER GmbH / SRL
AGRO-COMMERCIAL

Avro Gulistan Com

Cyril Johnston & Co. Ltd.
ASHOFAN FOR AGRICULT. ACC.
BADRA Sarl

Techno Geneks

AL-KO GINGE A/S

0.DE LEEUW GROENTECHNIEK
AL-KO KOBER Sp. z.0.0.

SC PECEF TEHNICA SRL

000 AL-KO KOBER

ZA0 AL-KO St. Petersburg GmbH
GINGE Svenska AB

AL-KO KOBER Slovakia Spol. S.R.0.

Darko Opara s.p.
Agromarket d.o.0.
ZIMAS A.S.

TOV AL-KO KOBER

Telephone
(+43)3578/2515-100
(+61)3/9767-3700
(+32)16/805427
(+359)2 942 34 02
(+41)56/418-31 53
(+420)382/210381
(+49)8221/203-0
(+45)98821000
(+371)67/627-326
(+33)3/8576-3500
(+44)1963/828050
(+36)29/5370-50
(+385)1 3096 567
(+39)039/9329-311
(+91)3322874206
(+946)750 450 80 64
(+44)2890813121
(+218)512660209
(+212)022447128
(+389)2 2551801
(+47)64/86-2550
(+31)38/444 6160
(+48)61/816-1925
(+40)344 40 30 30
(+7)499/16708-42
(+7)812/446-1084
(+46)31/57-3580
(
(
(
(+9
(

— =

+421)2/4564-8267
+386)1 722 58 50
+381)34 308 000
+90)232 4580586
+380)44/392-07-08

AL:KO

QUALITY FORLIFE
Fax
(+43)3578/2515-31
(+61)3/9767-3799
(+32)16/805425
(+359)2 942 34 10
(+41)56/4183160
(+420)382/212782
(+49)8221/97-8199
(+45)98 8254 54
((+371)67/807-018
(+33)3/8576-3581
(+44)1963/828052
(+36)29/5370-51
(+385)1 3096 567
(+39)039/9329-390
(+91)3322874139

(+44)2890914220
(+218)512660209
(+212)022447130
(+389)2 2520175
(+47)64/86-2554
(+31)38/444 6358
(+48)61/816-1980
(+40)244 51 44 86
(+7)499/96600-00
(+7)812/446-1084
(+46)31/57-5620
(+421)2/4564-8117
(+386)1 722 58 51
(+381)34 308 16
(+90)232 4572697
(+380)44/392-07-09

- —
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